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स᭠दशे 

िᮧय चालक ,  

           रेल ᮧशासन के िलए आपकᳱ सेवाए ं अम᭨ूय ह ै I गाड़ी संचालन कᳱ कायᭅकुशलता और सरुᭃा के स᭠दभᭅ मᱶ 

आपकᳱ भूिमका बᱟत ही मह᭜वपूणᭅ ह ैI 

 यह पाᲹ पुि᭭तका आपकᳱ कायᭅकुशलता मᱶ और अिधक िनखार लाने हते ुबनाई गयी ह ैI इस पाᲹ पुि᭭तका मᱶ 

WAG-12 लोको के स᭠दभᭅ मᱶ, लोको पᳯरचालन कᳱ िव᳡सनीयता मᱶ सुधार कर इ᭠हᱶ ᮧा᳙ ᳰकया जा सकता ह ै I इस 

उ᳎े᭫ य को ᭟यान मᱶ रखते ᱟए िव᳒ुत ᮧिशᭃण कᱶ ᮤ , गािजयाबाद ᳇ारा WAG-12 कोसᭅ पुि᭭तका का ᮧकाशन ᳰकया जा 

रहा ह ैI  

  इस पाᲹ पुि᭭तका ᳇ारा लोको पायलट/सहायक लोको पायलट अिधकतम ᭄ान अᳶजत कर भारतीय रेलᲂ का 

संरᭃापूवᭅक सचंालन करन ेमᱶ सᭃम हᲂगे I  

                           “ सुरिᭃत एव ंदघुᭅटना रिहत पᳯरचालन कᳱ शुभकामनाᲐ के साथ ” 

                                                                                                                 आशतुोष प᭠त  

                                                                                                        ᮧमुख म᭎ुय िव᳒ुत अिभयंता 
                                                                                                           उᱫर रेलव,े नयी ᳰद᭨ली  
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ᮧरेणा ᮲ोत 

 
᮰ीमती सरेुखा साᱟ 

म᭎ुय िव᳒ुत अिभयंता (मोिबिलटी) 
 

 

 

 

मागᭅदशᭅन  
       ᮰ी कमल का᭠त र᭭तोगी                                                                         ᮰ी सरताश कुमार 
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1. लोको पायलट के िलए िनदᱷश : 

सही ᮧᳰᮓया – ᭍या करे  

1. चाजᭅ लते ेसमय लोको पायलट ID, ढुलाई (hauling) लोड और वगैन सं᭎या के स᭥ब᭠ध मᱶ DDU मᱶ उिचत िववरण दजᭅ करे 
एव ंसुिनि᳟त करे कᳱ लोड ,लोᳲडग चाटᭅ के अनुसार ह ैI 

2. लोकोमोᳯटव के मूवमᱶट से पहल ेDDU पेज मᱶ ᳰकसी भी सᳰᮓय IOS कᳱ जाँच करे और सम᭭या िनवारण चरणᲂ का पालन 
करे I ᳰकसी भी फेल IOS के मामले मᱶ HELPLINE/TLC को सूिचत करे और HELPLINE के िनदᱷशᲂ का पालन करे I 

3. VCB को ᭍लोज कमांड देन ेसे पहले यह सुिनि᳟त करे ᳰक मा᭭टर कंᮝोलर (ᮣोटल) ᭠यᮝूल ि᭭थित मᱶ ह ैI 

4. बार बार VCB ᳯᮝᳲपग के मामले मᱶ ह᭨ेपलाइन से स᭥पकᭅ  करे I  

5. 10 KMPH से उपर ᳯरजेनरेेᳯटव ᮩै᳴कग को ᮧाथिमकता दे I 

6. कैब बदलने या लोको शट डाउन करते समय, CCB मोड िसल᭍ेटर ि᭭वच को TRAIL ि᭭थित मᱶ रखे I 

7. TCU को आइसोलेट या नामᭅल करने से पहल ेVCB को खोल ेऔर ᭭पीड का ‘0’ होना सुिनि᳟त करे I 

8. सुिनि᳟त करे कᳱ बैटरी,CB (100) कवर और लॉक ठीक स ेबंद ह ैI 

9. LSAF संकेत िनरंतर आने के मामले मᱶ, वगैन और लोको कᳱ BP लाइन मᱶ लीकेज के िलए लोड कᳱ तरफ लोको के BP 
एंगल कॉक संचािलत करके ᳞िᲦगत ᱨप स ेजाँच करे I 

10. लोकोमोᳯटव मᱶ ऑटोमᳯेटक Bail-off कᳱ सुिवधा उपल᭣ध है I म᭠ैयुअल bail – off को जᱧरत के आधार पर उपयोग ᳰकया 

जा सकता ह ैI 

11. अंडरᮨेम से ᳰकसी भी असामा᭠य ᭟वनी या क᭥पन के मामलो मᱶ , लोको को रोके और अंडरᮨेम का िनᳯरᭃण करे I  

12. सुिनि᳟त करे कᳱ सभी CB दोनᲂ से᭍शन मᱶ बंद ि᭭थित मᱶ ह ैजब तक कᳱ DDU पर TCMS ᳇ारा ᭭प᭭ट ᱨप से िसफाᳯरश 
न हो I 

13. ए᭍सल ᭣लाक होन ेपर IOS 6107 आएगा , ᳰफर स ेयाᮢा शᱨु करने स ेपहले लोको पायलट को लोकोमोᳯटव को रोकना 
और िनᳯरᭃण करना चािहए I 

14. ᮝै᭍शन या ᮩै᳴कग कमांड पर िनयंᮢण खोने कᳱ ि᭭थित मᱶ , लोको पायलट को हॉनᭅ बजाना चािहए और आपातकालीन ᮩेक 
को ᳯᮝगर करना चािहये I 

15. लोको पायलट को अᭃम (Inefficiant) ᮝैि᭍टव ᮧयास या आग के खतरे से बचने के िलए ऑपरेशन के दौरान ᮩेक कᳱ उिचत 
ᳯरलीज सुिनि᳟त करनी चािहए I 

16. लोको पायलट को ᮩेक पाइप लीक टे᭭ट के िलए आगे बढ़ने से पहले पा᳼कग ᮩेक लगाना चािहए I साथ ही पा᳼कग ᮩेक लगान े
के बाद लोको पायलट को केिबन छोड़ने स ेपहल ेDDU के मा᭟यम से पा᳼कग ᮩेक का अ᭡लाई होना सुिनि᳟त करना चािहए 
I 

17. सुिनि᳟त करे कᳱ “डेड मोड” मᱶ लोको चलन ेसे पहले पा᳼कग ᮩेक “ᳯरलीज कᳱ ि᭭थित” मᱶ है पिहयᲂ और ᮩेक श ूके बीच के 
अंतर से पु᳥ी करे I 

18. सुिनि᳟त करे कᳱ आइसोलेशन कॉक (Z01/1, Z01/2 , B 40.09, N55.05, Flap Isolation  Sliider ), बाईपास ि᭭वच  
(सतकᭅता आइसोलेशन ि᭭वच,फायर िडटे᭍शन बाईपास ि᭭वच, जीरो ᭭पीड बाईपास ि᭭वच) सामा᭠य ि᭭थित मᱶ है जब तक 
कᳱ DDU पर TCMS ᳇ारा ᭭प᭭ट ᱨप से िसफाᳯरश नहᱭ कᳱ जाती I 

19. आपातकालीन ᮩेक लगाने के बाद अनापेिᭃत ᮝै᭍शन कᳱ ि᭭थित मᱶ तुरंत पᱶटोᮕाफ ि᭭वच को आपातकालीन ि᭭थित मᱶ ल े
जाकर पᱶटोᮕाफ को नीचे करे I 

20. ᭭मोक िडटे᭍टर के कारण false अलामᭅ के मामले मᱶ ह᭨ेपलाइन से स᭥पकᭅ  करे और िनदᱷशᲂ का पालन करे I 

21. लोकोमोᳯटव को डेड बनाने के बाद लोको छोड़ने स ेपहले लोको पायलट ᳯरयर ᳞ू िमरर को बदं करना सुिनि᳟त करे I 
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22. डेड हालत मᱶ रेल इ᭠जनको छोड़ने स ेपहले सुिनि᳟त करे कᳱ पा᳼कग ᮩेक और वडेुन वेज लगा ᳰदए गए ह ैI 

23. वाइपर क᭠ᮝोल नोब का इ᭭तेमाल सावधानी से करे I ᭍योᳰक नोब अिधक कसने के कारण वाइपर िनयंᮢण ख़राब हो सकता 
ह ैI 

24. EBV फा᭨ट कोड 153 के िलए हमेशा जांचे कᳱ सभी TCU ᭭व᭭थ ह ैऔर क᭥ᮧेसर चलत ेᱟए ह ैI 

25. DDU या हाडᭅवेयर के मा᭟यम से सᳰᮓय ᳰकसी भी कमांड को उसी मा᭟यम से िनि᭬ᮓय ᳰकया जायेगा I 

26. लोको शट डाउन से पहल ेसᮓᳱय कैब को गरै कायᭅशील बनाना सुिनि᳟त करे I 

27. नुकसान या चोरी से बचन ेके िलए उपयोग के बाद टेबलेट,उसके चाजᭅर , टोचᭅ जैसे गेजे᭗स को उनके िनधाᭅᳯरत ᭭थान पर रख ेI 

᭍या ना करे –  

1. जब तक TLC/ह᭨ेपलाइन ᳇ारा अिधकृत न हो तो ᳰकसी भी आइसोलाᳳटग कॉक या बाईपास ि᭭वच कᳱ सील न तोड़े I  

2. लोकोमोᳯटव को इनरजाइज हालत मᱶ Unmanned न छोड़े I 

3. जब लोको लोड के साथ जडुा और गित 10 kmph से ऊपर हो तो डायरे᭍ट ᮩेक के साथ ᳯरजनेेरेᳯटव ᮩै᳴कग का उपयोग 
न करे I 

4. जब लोको कᳱ इले᭍ᮝॉिन᭍स ऑन ि᭭थित मᱶ हो तो बैटरी बॉ᭍स से सीधे लोकोमोᳯटव को बंद न करे I 

5. चलत ेᱟए लोकोमोᳯटव मᱶ ᳯरवसᭅर(डायरे᭍शन िसल᭍ेटर ि᭭वच) को संचािलत न करे I  

6. पᱶटो कᳱ रेज ि᭭थित मᱶ पᱶटो िसल᭍ेटर ि᭭वच को ऑपरेट न करे I 

7. VCB िबना खोले पᱶटोᮕाफ नीचे न करे I 

8. लोकोमोᳯटव को इनरजाइज व कैब एि᭍टव करने के बाद पा᳼कग ᮩेक तब तक ᳯरलीज नहᱭ करने चािहए जब तक MR 
का ᮧेशर 6.0 Kg/cm² न हो जाये I  

9. लाईट इंजन कायᭅ करते समय अिधकतम गित सीमा 100 kmph से अिधक नहᱭ होनी चािहए I  

10. जब लोको मᱶटेनᱶस या ल᭥बी अवधी के िलए खड़ा करे तो पिहयᲂ के नीचे वेज ᭣लाक अव᭫य रखे I 

11. लाईट इंजन कायᭅ के दौरान सᱶᳲडग न करे I 

12. लाईट इंजन कायᭅ के दौरान Bell-off ि᭭वच का ᮧयोग न करे I  

13. HVAC को नॉन व᳼कग कैब मᱶ मै᭠युअली बंद न करे I 

14. कैब ᳲवडो,मशीन ᱨम, गगᱹव ेकᳱ खुली हालत मᱶ लोको को ऑपरेट न करे I 

15. फायर ओवरराइड ि᭭वच जब तक ऑपरेट न करे जब तक वा᭭तव मᱶ आग या धआुं ᳰदखाई न द ेअ᭠यथा CO₂ िसले᭠डर 
ख᭜म हो जायेगा इस ि᭭थित मᱶ OCC/TLC को सूिचत करे I 

16. ᳰकसी भी ि᭭वच /कॉक को आंिशक ᱨप से ऑपरेट न करे I 

17. फायर ओवरराइड ऑपरेट होने के बाद तुरंत बाद मशीन ᱨम मᱶ ᮧवेश न करे I 

18. एयर ᮟायर पर उपल᭣ध आयल ᳰफ़᭨टर कॉक को ऑपरेट न करे I 
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2. WAG-12 लोकोमोᳯटव के तकनीकᳱ आकँड़ े: 

िववरण  िविनदᱷश  
लोको का ᮧकार  माल ढुलाई इंजन  
हॉसᭅ पॉवर  12000 HP  
से᭍शन कᳱ स०  02 (Sec-A, Sec-B) 
बोगी ᳞व᭭था  बो-बो  
ए᭍सल कᳱ स०  8 
रेल गेज  1676 mm  
लोकोमोᳯटव का ए᭍सल लोड  22.5 टन /ए᭍सल लोड के िलए 180 टन 

 25 टन /ए᭍सल लोड के िलए 200 टन 
ल᭥बाई  38400 mm  
चौड़ाई  3058 mm 
उंचाई  4150 mm 
᭪हील का ᳞ास  1250 mm – ᭠यू  

1207 mm – आधा िघसा  

1164 mm – पूरा िघसा  
अिधकतम गित  100 kmph (120 kmph मॉिडफाइड) 
िगयर रे᭫यो  110/23 
OHE वो᭨टेज 22.5 KV 50 Hz 

अिधकतम – 31 KV  

᭠यूनतम – 17 KV  
ᮝै᭍शन पॉवर इन कंटी᭠यूअस रेटेड मोड  9000 KW 
22.5 T/ए᭍सल लोड पर अिधकतम 
ᮝैि᭍टव एफटᭅ  

706 KN  

25 T/ए᭍सल लोड पर अिधकतम ᮝैि᭍टव 
एफटᭅ 

785 KN  

अिधकतम गित पर ᮝैि᭍टव एफटᭅ kmph 270 KN  
लो वो᭨टेज स᭡लाई (control supply) 110 volt DC  

आ᭏जलरी वो᭨टेज स᭡लाई  3 ∅ AC 415 V, 50 Hz 
DC ᳲलक वो᭨टेज 1800 Volt DC ± 3% 
म᭨टी᭡ल यूिनट ऑपरेशन  2 लोकोमोᳯटव  
केटल गाडᭅ  रेल लेवल स े196 mm उपर  
᭭टोन डी᭢लैटर  रेल लेवल स े40 mm उपर  
साइड बफर  रेल लेवल स े968 mm उपर  
लोको ᮩेक  3.87 kg/cm² 
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3. WAG-9 H और WAG-12 मᱶ अ᭠तर : 

िववरण  WAG-9H  WAG-12 
ᮝै᭍शन मोटर  6 8,ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 4  
बोगी  2 4, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2  
ᮝैि᭍टव एफटᭅ  520 KN  706 KN  
ᮩै᳴कग एफटᭅ  325 KN  514 KN  
VCB  1  2 
पᱶटो  2 2,ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ गगᱹव ेकᳱ तरफ 1-1  
मेन ᮝांसफामᭅर  1 2 , ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 1  
VCB,पोटᱶिशयल ᮝांसफामᭅर , सजᭅ 
अरे᭭टर कᳱ लोकेशन  

लोको कᳱ छत पर  HV ᭍यूिबकल (मशीन ᱨम मᱶ ) 

ᮝै᭍शन क᭠वटᭅर  2, SR-1 & 2  4,ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2 (E ᭣लाक-1 & 2) 
आ᭏जलरी क᭠वटᭅर  3,मशीन ᱨम -1 मᱶ 1 , मशीन ᱨम मᱶ 

-2 मᱶ 2 ,3 
2, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 1  

आ᭏जलरी मोटर  12+1  26 + 2 , ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 13+1  
बैटरी चाजᭅर  1,BUR Box-2 के अदंर  2, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 1  
ᮝांसफामᭅर आयल पंप  2, अंडर ᮨेम  4, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2  
ᮝै᭍शन कनवटᭅर आयल पंप  2 (ᮧ᭜येक मशीन ᱨम मᱶ 1)  4, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2   

(E ᭣लाक वाटर पंप के नाम से)  
ऑइल कुᳲलग ᭣लोअर  2, ᮧ᭜येक मशीन ᱨम मᱶ 1 4, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2  

(E ᭣लाक ᭣लोअर के नाम से) 
ᮝै᭍शन मोटर ᭣लोअर  2, ᮧ᭜येक मशीन ᱨम मᱶ 1 4, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2,  
मेन कंᮧेसर  2 (अडंर ᮨेम मᱶ) 2, MASU (ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 1-1)  
मशीन ᱨम ᭣लोअर  2 (ᮧ᭜येक मशीन ᱨम मᱶ 1) 4 (ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2-2) 
᭭केवᱶᳲजग ᭣लोअर  4 (ᮧ᭜येक मशीन मᱶ 2) 4, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2 (पं᭍शन ᭣लोअर) 
MCPA  1 1 (ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 1) 
हामᲃिनक ᳰफ़᭨टर  1 2, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 1 
᭠यूमᳯेटक पैनल  1 (E-70/CCB) 2, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 1(CCB-2.0) 

ᮩेक क᭠ᮝोल मोडयलू (BCM) 
MCE  1 2, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 1 (TCMS) 
Dehumidifier  उपल᭣ध नहᱭ ह ै 4 (ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2-2)  

 
इंिडकेशन पैनल  उपल᭣ध नहᱭ ह ै 4, ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ 2  

DDU के बायᱭ तरफ बगल मᱶ   
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4. पᳯरचय WAG -12 B : 

WAG-12 लोकोमोᳯटव दो ᮧकार के ह ैI पहला ᮧकार WAG-12 A था िजसकᳱ केवल 1 यूिनट बनी I िजसके Ride Quality, 
स᭭पᱶशन और  बोगी को मॉिडफाई करके WAG-12 B लाया गया I WAG-12 B लोकोमोᳯटव का उ᭜पादन ALSTOM (मधेपुरा 
इलेि᭍ᮝक लोकोमोᳯटव ᮧाइवेट िलिमटेड ) कंपनी के ᳇ारा ᳰकया गया है I जो कᳱ आधुिनक Three Phase Technology पर 

आधाᳯरत लोकोमोᳯटव है I िजसमे CCB ᮩेक िस᭭टम का ᮧयोग ᳰकया गया ह ैI यह लोकोमोᳯटव से᭍शन -1 और से᭍शन – 2, से 

िमलकर बना ह ैI इसमᱶ ि᭗वन BO-BO बोगी लगायी गयी ह ैसे᭍शन -A और से᭍शन – B I 

12000 HP (9000 KW) का यह लोकोमोᳯटव हवैी ᮨेट ᮝेन के संचालन के िलए ᳰकया गया है I जो 6000 टन के गु᭙स लोड को 
खीचने मᱶ सᭃम ह ैI इस लोको कᳱ अिधकतम गित 100 kmph ह ै(ए᭍सल लोड 22.5 टन ) व लगातार रᳲनग ᭭पीड 60 kmph 
ह ैI 

WAG-12 लोकोमोᳯटव कᳱ िवशषेताए – 

1. Bo-Bo बोगी 

2. ए᭍सल कᳱ सं᭎यां-8 

3. लोकोमोᳯटव का वजन - 180 टन 

4. कुल ल᭥बाई - 38400 mm  

5. एक यूिनट कᳱ ल᭥बाई -19200 mm  

6. अिधकतम लोड वहन ᭃमता - 6300 टन , 1:150 ढलान पर 60 kmph  

7. OHE 17 – 31 Kv , 50 Hz  

8. ᮝै᭍शन पॉवर 9000 Kw (12069 HP) 

9. अिधकतम ᭭टा᳻टग ᮝैि᭍टव एफटᭅ 22.5 T/ए᭍सल लोड पर 706 KN 

10. अिधकतम ᮩै᳴कग एफटᭅ- 514 KN 

11. ᭭टॉᳲपग िड᭭टᱶस - 900 Mtr (100 – 0 kmph) 

12.  ᮝै᭍शन मोटर ᮧकार-अᳲसᮓोनस , नोज स᭭पᱶडेड (Max.RPM -2711)- ᮣी फेज AC इंड᭍शन मोटर I 

13. दो यूिनट A & B एक दसुरे स ेपरमानᱶट कप᭨ड व उनके दोनᲂ एंड पर एक –एक ᮟाइᳲवग कैब ह ैI  

14. दो यूिनट मᱶ ᮓू के िलए टॉयलेट कᳱ सुिवधा , एक कैब से दसूरी मᱶ जाने हते ुvestibule और गगᱹव ेकᳱ सुिवधा I  

15. लोको मᱶ ᭣लᱶᳲडग ᮩेक कᳱ सुिवधा उपल᭣ध ह ैअथाᭅत यᳰद RG गाड़ी को पूरी तरह रोकने मᱶ सᭃम नहᱭ ह ैतो तो उसके 
रे᭫यो मᱶ ᭠यमूᳯेटक ᮩेक लगाकर गाड़ी को क᭠ᮝोल करता ह ैI  

16. कुᳲलग और वᱶटीलेशन के िलए ᮟाई एयर ही जाए इसके िलए Dehumidifier लगाया गया ह ैI  
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5. ऐᮩीिवयशेन (Abbreviation) : 

Abbreviation Defination 
 

AAR E American association of railroads E type coupler head 
ABH  Auto Brake Handle 
ACMV  Accelerated Charge Magnet Valve 
ACPV  Accelerated Charge Pilot Valve 
BC  Brake Cylinder 
BCCP  Brake Cylinder Control Portion 
BCM  Brake Control Module 
BE  Brake Effort 
BP  Brake Pipe 
BPCP  Brake Pipe Control Portion 
BVR  Box (Boite Verrouillage) [Alstom Terminology] Key 
CCB  Computer Controlled Brake 
DBH  Direct Brake Handle 
DBP  Direct Brake Pipe 
DC  Direct Current 
DDU  Driver Display Unit 
DER  Dead Engine Regulator 
EB  Emergency brake 
E-Block  Traction Block 
EBV  Electronic Brake Valve 
EMV  Magnet Valve Emergency brake application 
EPCU  Electro Pneumatic Control Unit 
ER  Equalizing Reservoir 
ERCP  Equalizing Reservoir Control Portion 
H(O-M)  VCB Earthing Switch 
H(HT)  High Voltage Disconnector 
HVAC  Heating Ventilation and Air Conditioning 
IGBT  Insulated Gate Bipolar Transistor 
IOS  Incorrect Operation State 
LCD  Liquid Crystal Display 
LED  Light Emitting Diode 
LRU  Line Replaceable Unit 
MASU  Main Air Supply Unit 
MBIN  Motor bogie internal 
MCB  Main Circuit Breaker 
MMI  Man-Machine Interface 
MR  Main Reservoir 
MREP  Main Reservoir Equalizing Pipe 
MVEM  Magnet Valve Emergency brake application 
MVLT  Magnet valve Lead/Trail 
NO  Normally Open 
OHL  Over Headline 
OND-AUX  Auxiliary Converter 
PB  Parking Brake 
PB-PS  PB Pressure Switch 
PCU  Pneumatic Control Unit 
PEBB  Power Electronic Building Block 
PMCF  4QC Converter 
PRT  Prompt Response Team 
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PSJB  Power Supply Junction Box 
PVEM  Emergency Pilot Valve 
PVLT  Pilot Valve 
RAMS  Reliability Availability Maintainability Safety 
RCP  Relay Control Portion 
SIFA  Vigilance/emergency isolation cock 
TCMS  Train Control & Monitoring System 
TCU  Traction Control Unit 
TE  Traction Effort 
TF-AUX  Auxiliary Transformer 
THD  Total Harmonic Distortion 
TPWS  Train Protection and Warning System 
UB  Unintentional Brakes 
VCB  Vacuum Circuit Breaker 
Z-SEC  High Voltage Disconnection Key Switch 
MBEX  Motor bogie external 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                   
 

6. सामा᭠य िववरण :  
WAG-12 लोकोमोᳯटव मᱶ दो एि᭍टᲐ 

िजसमे आ᭏जलरी और ᮝै᭍शन क᭠वटᭅर होते ह ै
लोकोमोᳯटव को 25 KV कᳱ स᭡लाई ,50 

 

 

 

 

 

 

 

                                           WAG
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एि᭍टᲐ (से᭍शन -A और से᭍शन – B) उपल᭣ध ह ैᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ दो ᮝै᭍शन 

िजसमे आ᭏जलरी और ᮝै᭍शन क᭠वटᭅर होते ह ै I ᮧोप᭨सन और ᮩै᳴कग के िलए ᮧ᭜येक बोगी पर तो ᮝै᭍शन मोटसᭅ लगे ह ै
50 Hz पर ओवरहेड केटेनरी ᳇ारा दी जाती ह ैI 

WAG-12  

              WAG-12 लोको का एकल अनभुाग  

उपल᭣ध ह ैᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ दो ᮝै᭍शन E ᭣लाक होते ह ै

ᮧोप᭨सन और ᮩै᳴कग के िलए ᮧ᭜येक बोगी पर तो ᮝै᭍शन मोटसᭅ लगे ह ै I 



                                                                                   
 

6. (i) लोकोमोᳯटव के मु᭎य भाग

                                                     

                                         WAG-12 

नोट- िसᲨᳲ᭨लग और टॉयलेट मोडयूल भिव᭬य के ᮧावधान ह ैजो वतᭅमान रेल इंजन मᱶ उपल᭣ध नहᱭ है
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लोकोमोᳯटव के मु᭎य भाग : 

                                             स᭍ेशन A = स᭍ेशन B                                 

12 लोकोमोᳯटव के म᭎ुय घटक 

भिव᭬य के ᮧावधान ह ैजो वतᭅमान रेल इंजन मᱶ उपल᭣ध नहᱭ है

 

भिव᭬य के ᮧावधान ह ैजो वतᭅमान रेल इंजन मᱶ उपल᭣ध नहᱭ ह ै     



                                                                                   
 

7. ᮟाइᳲवग कैब : 
WAG-12 लोकोमोᳯटव केिबन मᱶ लोको पायलट डे᭭क 
᭍यूिबकल शािमल ह ैI 

  7(a) ल᭢ेट पनैल :      

1 Back up Brake Valve (PTDC)

2 High/Low Tone Horn 

3 Auto Brake Handle  

4 Mode Selector Switch  

5 Direct Brake Handle  
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लोकोमोᳯटव केिबन मᱶ लोको पायलट डे᭭क , सीट , सहायक लोको पायलट सीट , कैब कैिबनेट राईट एडं टूल बॉ᭍स 

(PTDC) इसकᳱ तीन पोजीशन होती ह ैI  
(a) Apply (v) (b) Lap (III)   (c) Release (II

इसकᳱ दो पोजीशन होती ह ैI उपर कᳱ तरफ हाई tone 
tone I  
CCB -2.0 कᳱ तरह इसकᳱ पाचं पोजीशन होती ह ैI  

(a) Release  (b) Run   (c) Min   (d) FS   
CCB -2.0 कᳱ तरह इसकᳱ चार पोजीशन होती ह ैI  

(a) Lead    (b)  Trail   (c) Test  (d) HLPR 
इसकᳱ तीन पोजीशन होती ह ैI  

(a) Apply (b) Release   (c) Bail Off  

कैब कैिबनेट राईट एडं टूल बॉ᭍स 

 

                               

II)   
tone और नीचे कᳱ तरफ लो 

 
FS   (e) EMER  

 
HLPR  



                                                                                   
 

7 (b) मा᭭टर कंᮝोलर : 

1. Traction Brake controller 

(a)  Motoring   (b) Neutral    

2. Direction Key – इसकᳱ तीन पोजीशन होती ह ै

(a) Forword    (b) Off    (c

3. Maskon key (BL Key) -  इसकᳱ दो पोजीशन ह ै

(a)  OFF     (b) ON  

 

  7(c)  ᮩके गजे पनैल : 
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Traction Brake controller – इसकᳱ तीन पोजीशन होती है I  

Neutral    (c) Braking 

इसकᳱ तीन पोजीशन होती ह ैI  

c) Reverse  

इसकᳱ दो पोजीशन ह ैI  
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7(d) सᱶᮝल पनैल :       

                      

                                                   सᱶᮝल पनैल – 1  

ᮓमाकं  िववरण  
1. पᱶटोᮕाफ टॉगल ि᭭वच (ZPT) – 4 पोजीशन  

(a) Raise (Unstable) (b) None (Stable)  (c) Lower (Unstable) (d) Emergency (Stable) 

2. VCB ओपन/᭍लोज टॉगल ि᭭वच (BLDJ) – 3 पोजीशन  

(a)Open (Unstable)  (b) None (Stable)   (c) Close (Unstable) 

3. हडे लाईट टॉगल ि᭭वच (BLPR) – 3 पोजीशन  

(a) Front (Stable)  (b) OFF (Stable)   (c) Rear (Stable) 

4. हडे लाईट क᭠ᮝोल टॉगल ि᭭वच (BLPRD)- 2 पोजीशन  
(a) DIM (Stable)    (B) BRT (Stable) 

5. पा᳼कग ᮩेक टॉगल ि᭭वच (BPPB) -  3 पोजीशन  

(a) APL- Apply (Unstable)   (b) REL – Release (Unstable)   (c) None (Stable) 



                                                                                   
 

ᮓमाकं  िववरण  
1.  आपातकालीन ᭭टॉप पुश बटन 

2.  मेन कंᮧेसर ि᭭वच ᳲ᭭ᮧग लोडेड 

3.  कां᭭टᱶट ᭭पीड क᭠ᮝोल ि᭭वच 

4.  िविजलᱶस Acknowledge

5.  ᭢लशैर लाईट latched पुश बटन 

6.  फायर अलामᭅ ᳯरसेट पुश बटन 

7.  वाइस ᳯरकॉडᭅर माइᮓोफोन 

8.  ᮝैि᭍टव एफटᭅ िलिमट ि᭭वच 

9.  ᭭पीड ᮨᳱज (ममेोरी) पुश बटन 

10.  ᭭पीड इंिडकेटर – लोको मᱶ
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᭭टॉप पुश बटन (BPEMS)- यह ि᭭वच इमरजᱶसी ᮩेक के िलए ᮧयोग ᳰकया जाता ह ै
मेन कंᮧेसर ि᭭वच ᳲ᭭ᮧग लोडेड (BLCP)- मेन कंᮧेसर को forcelly ᭭टाटᭅ करन ेके िलए 

कां᭭टᱶट ᭭पीड क᭠ᮝोल ि᭭वच (BPCS) – कां᭭ टᱶट ᭭पीड पर गाड़ी चलन ेके िलए I  
Acknowledge ᳯरसेट पुश बटन (BPVR)- VCD को Acknowledge व ᳯरसेट करने के िलए 

पुश बटन (BPFL) – ᭢लैशर लाईट को मै᭠युअली OFF/ON 
फायर अलामᭅ ᳯरसेट पुश बटन (BPFA)-  फायर अलामᭅ को ᳯरसेट करने के िलए I  

वाइस ᳯरकॉडᭅर माइᮓोफोन – Voice को ᳯरकॉडᭅ करने के िलए I  

ᮝैि᭍टव एफटᭅ िलिमट ि᭭वच (ZTEL) – ᮝैि᭍टव एफटᭅ को िलिमट करने के िलए I  

पुश बटन – दघुᭅटना के दौरान ᳯरकाडᱷड ᭭पीड को ᮨᳱज करने के िलए 

लोको मᱶ ᭭पीड दशाᭅने के िलए I (िडिजटल) 

 

यह ि᭭वच इमरजᱶसी ᮩेक के िलए ᮧयोग ᳰकया जाता ह ैI 
᭭टाटᭅ करन ेके िलए I  

व ᳯरसेट करने के िलए I  

ON करने के िलए I  

दघुᭅटना के दौरान ᳯरकाडᱷड ᭭पीड को ᮨᳱज करने के िलए I  



                                                                                   
 

7(e)- TCMS,DDU (ᮝेन क᭠ᮝोल एडं मोिनटᳳरग िस᭭टम 

                                                      

TCMS (DDU) लोकोमोᳯटव और इसके उप ᮧणािलयᲂ कᳱ ि᭭थित ᮧदᳶशत करता ह ैयह टच ᭭ᮓᳱन आदेश ᮧदान करता ह ै
होम ᭭ᮓᳱन ह ैI 
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ᮝेन क᭠ᮝोल एडं मोिनटᳳरग िस᭭टम , ᮟाईवर िड᭭᭡ल ेयिूनट) :     

        TCMS (DDU) 

लोकोमोᳯटव और इसके उप ᮧणािलयᲂ कᳱ ि᭭थित ᮧदᳶशत करता ह ैयह टच ᭭ᮓᳱन आदेश ᮧदान करता ह ै

 

लोकोमोᳯटव और इसके उप ᮧणािलयᲂ कᳱ ि᭭थित ᮧदᳶशत करता ह ैयह टच ᭭ᮓᳱन आदेश ᮧदान करता ह ैI यह 



                                                                                   
 

7(f) सकेंत पनैल (Indication Panel) :

                                                         

7(g) लाइन इंिडकेटर – लाइन इंिडकेटर ᮝैि᭍टव
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: 

                                                                सकेंत पनैल  

लाइन इंिडकेटर ᮝैि᭍टव/ᮩै᳴कग एफटᭅ , लाइन वो᭨टेज और बैटरी वो᭨टेज ᮧदᳶशत करता ह ै

 

लाइन वो᭨टेज और बैटरी वो᭨टेज ᮧदᳶशत करता ह ै 

 



                                                                                   
 

7(h) Left Shelf (LP) : 

1 Shift Keys “<” and “>” -  

2 Mode and Temprature set point indication
3 Fault code display – When the

                                  (यᳰद कोई भी फा᭨ट नहᱭ ह ैतो 
4 Temprature and humidity display.
5 Shift keys “<’ and “>” – Thes keys are used to navigate through fault codes.
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 Temprature setting – temprature व मोड सले᭍शन के िलए चार मोड ह ै

(a) Ventilation  (b) OFF  (c) Auto   (d) Manual

Mode and Temprature set point indication. 

When the system does not have any fault, it display “0000”.
यᳰद कोई भी फा᭨ट नहᱭ ह ैतो 0000 दशाᭅता ह ै) 

humidity display. (तापमान व आᮤता ᭭ᮓᳱन) 

Thes keys are used to navigate through fault codes.

 

व मोड सले᭍शन के िलए चार मोड ह ैI  

Manual 

, it display “0000”. 

Thes keys are used to navigate through fault codes. 



                                                                                   
 

7(i) दािहना श᭨ेफ  (Right Shelf) 

7(j) पडैल ि᭭वच  :          

                                   सᱶᳲडग पडैल       
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सᱶᳲडग पडैल                Bail off पडैल              िविजलᱶस पडैल 

                                                                   एडज᭭टेबल नॉब 
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7(k) सहायक पनैल : 

   

                                                           ALP डे᭭क  

7(l) ALP Left Shelf – 

 

1. Maintenance Port – These port enables to connect a Laptop. 

2. Asst. Loco Pilot reading light switch – ON- position, OFF – Position. 

 

 

 

 

2 1 



                                                                                   
 

8. कैब कैिबनटे राईट (CCR पनैल) : 
कैब कैिबनेट राईट साइड सहायक लो

ᮓमाकं  िववरण  
1.  फायर िडटे᭍शन बाईपास ि᭭वच 

2.  CCR लाईᳳटग पुश बटन  

3.  CCR मशीन ᱨम/गᱹगवे लाईᳳटग ि᭭वच 

4.  पᱶटो िसले᭍टर ि᭭वच  

5.  बैटरी कने᭍ट ि᭭वच (SBAC) 

6.  जीरो ᭭पीड बाईपास ि᭭वच (सी᭨ड

7.  VCD आइसोलेशन ि᭭वच (सी᭨ड

8.  ᮝै᭍शन/ᮩेक कंᮝोलर बाईपास ि᭭वच 

9.  फायर ओवरराइड ि᭭वच  

10.  230 वो᭨ट ि᭭वच सॉकेट  

कैब कैिबनटे दािहना (CCR पनैल) 

1 यह ि᭭वच फायर ऑिडयो अलामᭅ को बाईपास करने के िलए ᳰकया जाता है 
(a) Normal     (b)  Bypass

2 15 िमनट के िलए मशीन ᱨम और कैब लाईट जलाने के िलए जब लोकोमोᳯटव शट डाउन मोड मᱶ हो 
3 यह ि᭭वच से᭍शन कᳱ लाईट को On 
4 इस ि᭭वच का ᮧयोग ᳯरयर , ᮨंट व दोनᲂ पᱶटोᮕाफ उठाने के िलए ᳰक
5 क᭠ᮝोल इले᭍ᮝॉिन᭍स को शटडाउन व ᭭टाटᭅ अप  करने के िलए यह ि᭭वच ᮧयोग होता ह ै

(Unstable), Normal (Stable) और 
6 इस ि᭭वच का ᮧयोग जीरो ᭭पीड intraction 

Enclude (Stable) 2. Bypass (Stable
7 इस ि᭭वच के ᳇ारा VCD को बाईपास ᳰकया जाता ह ै

1. Normal (Stable)   2. Isolate 
8 ᮝै᭍शन/ᮩेक कंᮝोलर बाईपास ि᭭वच (

पोजीशन होती ह ै– 1. Normal (Stable

9 फायर ओवरराइड ि᭭वच  - 45 Kg Fire extunguisher 

10 230 V ि᭭वच सॉकेट – 230 वो᭨ट कᳱ

                                     

                                                                                           23 

लोको पायलट कᳱ सीट के पीछे ि᭭थत ह ैI सभी ि᭭वच के नाम ᮓमवार िन᳜ ह ै

फायर िडटे᭍शन बाईपास ि᭭वच (सी᭨ड) 

गᱹगवे लाईᳳटग ि᭭वच  

सी᭨ड) 

सी᭨ड) 

ᮩेक कंᮝोलर बाईपास ि᭭वच (सी᭨ड) 

यह ि᭭वच फायर ऑिडयो अलामᭅ को बाईपास करने के िलए ᳰकया जाता है I इस ि᭭वच कᳱ दो पोजीशन होती ह ै
Bypass 

िमनट के िलए मशीन ᱨम और कैब लाईट जलाने के िलए जब लोकोमोᳯटव शट डाउन मोड मᱶ हो I 
On करने के िलए ᮧयोग होता ह ैI  

ᮨंट व दोनᲂ पᱶटोᮕाफ उठाने के िलए ᳰकया जाता है सभी पोजीशन ᭭टेबल होती ह ै
क᭠ᮝोल इले᭍ᮝॉिन᭍स को शटडाउन व ᭭टाटᭅ अप  करने के िलए यह ि᭭वच ᮧयोग होता ह ैI इसकᳱ तीन पोजीशन होती ह ै

और Start up (Unstable). 
intraction को बाईपास करने के िलए ᳰकया जाता ह ैI इसकᳱ दो पोजीशन होती ह ै

Stable) 
को बाईपास ᳰकया जाता ह ैI  इसकᳱ दो पोजीशन होती ह ैI  

Isolate (Stable)) 
(सी᭨ड) – इस ि᭭वच का ᮧयोग TBC को बाईपास करने के िलए ᳰकया जाता ह ैएवं इसकᳱ दो 

Stable)  2. Bypass (Stable) 
Kg Fire extunguisher को एि᭍टवेट करने के िलए I  

कᳱ AC स᭡लाई के िलए ि᭭वच  

सभी ि᭭वच के नाम ᮓमवार िन᳜ ह ैI  

                                             

इस ि᭭वच कᳱ दो पोजीशन होती ह ैI  

I  

जाता ह ैसभी पोजीशन ᭭टेबल होती ह ैI  
इसकᳱ तीन पोजीशन होती ह ैI Stop 

इसकᳱ दो पोजीशन होती ह ैI  1. 

को बाईपास करने के िलए ᳰकया जाता ह ैएवं इसकᳱ दो 



                                                                                   
 

9. ᮝै᭍शन पॉवर िस᭭टम : 

ᮝै᭍शन पॉवर स᳸कट मᱶ िन᳜ उपकरण होते ह ै

1. पᱶटोᮕाफ  
2. हाई वो᭨टेज बुᳲशग  
3. पोटᱶिशयल ᮝांसफामᭅर  
4. करंट ᮝांसफामᭅर  
5. व᭍ैयूम स᳸कट ᮩेकर  
6. अᳺथग ि᭭वच  
7. मेन ᮝांसफामᭅर  
8. E ᭣लाक  
9. ᮝै᭍शन मोटर  

हाई वो᭨टेज बुᳲशग के ᳇ारा 25 KV स᭡लाई को 
पोटᱶिशयल ᮝांसफामᭅर , सजᭅ अरे᭭टर , HOM 

HHT (हाई वो᭨टेज िडसकन᭍ेटर) - HHT 
स᭡लाई को भेजता ह ैI HHT के फेल हो जान ेपर दोनᲂ स᭍ेशन के पᱶटोᮕाफ उठाकर कायᭅ कर सकते है
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ᮝै᭍शन पॉवर स᳸कट मᱶ िन᳜ उपकरण होते ह ैI  

स᭡लाई को HV ᭍यूिबकल मᱶ ᳰदया जाता ह ैI HV ᭍यूिबकल मᱶ 
HOM और HHT लगे है I  

HHT एक इलेि᭍ᮝकल कपलर ह ैI जो एक से᭍शन से दसूरे स᭍ेशन मᱶ 
फेल हो जाने पर दोनᲂ स᭍ेशन के पᱶटोᮕाफ उठाकर कायᭅ कर सकते है

VCB , करंट ᮝांसफामᭅर , 

सरे स᭍ेशन मᱶ 25 KV कᳱ 
फेल हो जाने पर दोनᲂ स᭍ेशन के पᱶटोᮕाफ उठाकर कायᭅ कर सकते ह ैI 

 



                                                                                   
 

िव᳒तु ᮧणाली िवतरण : पᱶटोᮕाफ : 

इसमᱶ हाई रीच पᱶटोᮕाफ फेवले कंपनी का ᮧयोग ᳰकया गया है 
िलए ᳰकया जा सकता ह ैI पᱶटोᮕाफ कᳱ ऑपरेशन रᱶज रेल के शीषᭅ से 
लोवᳳेरग टाइम अिधकतम 10 सेकंड ह ैI 
पर लगे ᭠यूमᳯेटक आइसोलशेन कॉक के मा᭟यम से ᭠यूमेटीकली आइसोलेट करत ेह ै

PCU (Pneumetic Control Unit) - 

1. पᱶटोᮕाफ को उठाने हतेु कमांड भेजता ह ै

2. ᭠यमूᳯेटक बैलो मᱶ लगातार एक सामान ᮧेशर बनाए रखता ह ै

3. ᭠यूमᳯेटक रेगलुटेर मᱶ ᳰफ़᭨टर ᳇ारा हवा भेजी जाती ह ै

4. पᱶटोᮕाफ के उठने व बठैने कᳱ गित को िनयंिᮢत करता ह ै
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इसमᱶ हाई रीच पᱶटोᮕाफ फेवले कंपनी का ᮧयोग ᳰकया गया है I इस पᱶटोᮕाफ का उपयोग नामᭅल और हाईरीच 
पᱶटोᮕाफ कᳱ ऑपरेशन रᱶज रेल के शीषᭅ से 4.58 से 7.52 मीटर तक होती ह ै

I एव ंᮧेशर 6.2 Kg/cm² से 10 kg/cm² होता ह ैI पᱶटोᮕाफ के आइसोलेशन हते ु
पर लगे ᭠यूमᳯेटक आइसोलशेन कॉक के मा᭟यम से ᭠यूमेटीकली आइसोलेट करत ेह ैI  

  ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ BCM के पास एक PCU लगी है I जो िन᳜ कायᭅ करती ह ै

पᱶटोᮕाफ को उठाने हतेु कमांड भेजता ह ैI  

बैलो मᱶ लगातार एक सामान ᮧेशर बनाए रखता ह ैI  

रेगलुेटर मᱶ ᳰफ़᭨टर ᳇ारा हवा भेजी जाती ह ैI  

पᱶटोᮕाफ के उठने व बठैने कᳱ गित को िनयंिᮢत करता ह ैI  

 

इस पᱶटोᮕाफ का उपयोग नामᭅल और हाईरीच OHE जोन के 
मीटर तक होती ह ैI पᱶटो का रेᳲजग व 

पᱶटोᮕाफ के आइसोलेशन हते ुPCU 

जो िन᳜ कायᭅ करती ह ैI  
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                                                                ᮝै᭍शन पॉवर स᳸कट   
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ᮝासंफामᭅर – ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ एक एक मने ᮝांसफामᭅर अंडरᮨेम मᱶ Horizontal ᱨप से लगा होता ह ैI यह एक ᭭टील का टᱹक जो 

कᳱ वे᭨ड होता है I पᱶटोᮕाफ उठाने पर उस से᭍शन कᳱ स᭡लाई VCB के मा᭟यम से िमलती ह ै I जबᳰक दसुरे से᭍शन के मेन 
ᮝांसफामᭅर को स᭡लाई 25 KV लाइन व दो ऑटोमेᳯटक ि᭭वच के ᳇ारा िमलती है I HHT के काम न करने पर दोनᲂ से᭍शन के 
पᱶटोᮕाफ उठाकर दोनᲂ मने ᮝासंफामᭅर को स᭡लाई VCB के मा᭟यम से दी जाती ह ैI मेन ᮝांसफामᭅर 25 KV कᳱ स᭡लाई  को ᭭टेप 
डाउन करके 981 वो᭨ट मᱶ बदलकर E ᭣लाक को देता ह ैI मने ᮝांसफामᭅर मᱶ ओवर temprature या ओवर ᮧेशर होन ेपर VCB 
᭭वत: ही खुल जाता ह ैI  

E ᭣लाक (ᮝै᭍शन कनवटᭅर) – ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ दो E ᭣लाक लगाए गए ह ै I जो मशीन ᱨम मᱶ लग ेह ै I ᮧ᭜येक E ᭣लाक को 

ᮝांसफामᭅर कᳱ दो सेकᱶ डरी वाईᳲडग ᳇ारा स᭡लाई दी जाती ह ै I यᳰद E ᭣लाक फेल हो जाए तो इनपुट कांटे᭍टर ᳇ारा मने 
ᮝांसफामᭅर से E ᭣लाक को कट कर ᳰदया जाता ह ैI यह इनपुट स᭡लाई 981 वो᭨ट लेकर DC ᳲलक  मᱶ 1800 वो᭨ट DC स᭡लाई 
बनता है I DC ᳲलक से 3 ∅ क᭠वटᭅर और आ᭏जलरी क᭠वटᭅर को सीधे स᭡लाई दी जाती ह ैI DC ᳲलक के ओवर वो᭨टेज को दो 
शाᮆट ᮓू बार ᳇ारा िनयंिᮢत ᳰकया जाता ह ैI  

ᮧ᭜येक से᭍शन का E ᭣लाक दो ᮝै᭍शन मोटर को 1400 वो᭨ट कᳱ VVVF 3 फेज स᭡लाई देता ह ैI  

ᮝै᭍शन व आ᭏जलरी क᭠वटᭅर को ᮟाइव करने के िलए ᮧ᭜येक E ᭣लाक मᱶ एक TCU (ᮝै᭍शन क᭠ᮝोल यूिनट) लगी होती ह ैI जो 
ᮝैि᭍टव एवं ᮩै᳴कग एफटᭅ को िनयंिᮢत करती ह ैI E ᭣लाक का कुᳲलग वाटर ᭏लाइकोल िम᮰ण यᲦु कुलᱶट ᳇ारा कᳱ जाती ह ैI  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                   
 

One Section Traction /Auxiliary Architecture

ᮝै᭍शन मोटर – इस लोको मᱶ ᮣी फेज अᳲसᮓोनस मोटर का ᮧयोग ᳰकया गया ह ै

I ᮝै᭍शन मोटर ᮣी फेज VVVF ᮟाइव (0
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One Section Traction /Auxiliary Architecture 

इस लोको मᱶ ᮣी फेज अᳲसᮓोनस मोटर का ᮧयोग ᳰकया गया ह ैI िजसे दबावयुᲦ हवा ᳇ारा ठंडा ᳰकया जाता ह ै

0-1400 V) व 0-127 Hz पर कायᭅ करती ह ैI  

 

िजसे दबावयुᲦ हवा ᳇ारा ठंडा ᳰकया जाता ह ै



                                                                                   
 

 

10. LV ᭍यिूबकल :  लोको के ᮧ᭜यके स᭍ेशन मᱶ एक लो वो᭨टेज ᭍यिूबकल लगाया गया ह ै

 

1. LV ᭍यूिबकल लाइᳳटग पुश बटन 

सकते ह ैI  

2. हाई वो᭨टेज िडसकने᭍शन ि᭭वच 

3. बैटरी वो᭨टमीटर -  बैटरी कᳱ 
होती ह ै) को ऑन करन ेके बाद इसमᱶ बैटरी वो᭨टेज देख सकत ेह ै

इसके अितᳯरᲦ इस पैनल मᱶ एक पुश बटन तथा कुछ 

                                  लो वो᭨टेज ᭍यिूबकल 
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लोको के ᮧ᭜यके स᭍ेशन मᱶ एक लो वो᭨टेज ᭍यिूबकल लगाया गया ह ैI िजसम ेिन᳜ उपकरण लग ेह ै

᭍यूिबकल लाइᳳटग पुश बटन – इस पुश बटन के ᳇ारा कैब और मशीन ᱨम /गगᱹव ेलाइट को 

हाई वो᭨टेज िडसकने᭍शन ि᭭वच (Z sec) – इस ि᭭वच का ᮧयोग लोको को ᮕाउंड करने के िलए ᳰकया जाता ह ै

बैटरी कᳱ MCB (BD ि᭭वच) ( दोनᲂ से᭍शन मᱶ लोको पायलट साइड बैटरी बॉ᭍स के पास लगी 
को ऑन करन ेके बाद इसमᱶ बैटरी वो᭨टेज देख सकत ेह ैI  

पुश बटन तथा कुछ MCB लगी ह ैI  

लो वो᭨टेज ᭍यिूबकल (LV Cubical) 

िजसम ेिन᳜ उपकरण लग ेह ैI  

गगᱹव ेलाइट को 15 िमनट के िलए जला 

इस ि᭭वच का ᮧयोग लोको को ᮕाउंड करने के िलए ᳰकया जाता ह ैI  

दोनᲂ से᭍शन मᱶ लोको पायलट साइड बैटरी बॉ᭍स के पास लगी 

 



                                                                                   
 

11. HV ᭍यिूबकल –  

पᱶटोᮕाफ और मने ᮝांसफामᭅर कᳱ ᮧाइमरी वाइंᳲडग के बीच मु᭎य उपकरण 

a. पोटᱶिशयल ᮝांसफामᭅर  

b. करंट ᮝांसफामᭅर  

c. व᭍ैयूम स᳸कट ᮩेकर (VCB) 

ᮝैि᭍टव/ᮩै᳴ कग एफटᭅ िलिमट – 

DDU मᱶ नीच ेᳰदए गए दो रᱶजो मᱶ ᮝैि᭍टव
तो ए᭍सल लोड कॉ᭠फᳱगरेुशन के अनुसार लोकोमोᳯटव िडफ़ॉ᭨ट ᮝै᭍शन एफटᭅ 
ᮝैि᭍टव एफटᭅ सीमा को DDU से सेले᭍ट ᳰकया जाता ह ै

a. 300 KN  

b. 529 KN  
ᮝै᭍शन आइसोलशेन 
1/150 तक ᳰकसी भी ढाल मᱶ अिधकतम ढुलाई  लोड के साथ ᮝै᭍शन आइसोलेशन 
जारी रखने को सुिनि᳟त करन ेके िलए लोकोमोᳯटव कᳱ गित 
रेल इंजन बᱟत कम गित पर आ जाता ह ै तो रेलगाड़ी पुन
आव᭫यकता होगी I 

HOM अᳺथग ि᭭वच – 

HOM का उपयोग मᱶटेनᱶस या ᳰकसी भी असाम᭠य पᳯरि᭭थितयᲂ जैसे कᳱ 
वो᭨टेज उपकरणᲂ को ᮕाउंड करने के िलए ᳰकया जाता ह ै
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पᱶटोᮕाफ और मने ᮝांसफामᭅर कᳱ ᮧाइमरी वाइंᳲडग के बीच मु᭎य उपकरण – 

मᱶ नीच ेᳰदए गए दो रᱶजो मᱶ ᮝैि᭍टव/ᮩै᳴कग एफटᭅ को सीिमत करने का ᮧावधान ह ैI जब सीमा का चयन नहᱭ ᳰकया जाता 
तो ए᭍सल लोड कॉ᭠फᳱगरेुशन के अनुसार लोकोमोᳯटव िडफ़ॉ᭨ट ᮝै᭍शन एफटᭅ (706 KN) लागू करता ह ै

से सेले᭍ट ᳰकया जाता ह ैI 

तक ᳰकसी भी ढाल मᱶ अिधकतम ढुलाई  लोड के साथ ᮝै᭍शन आइसोलेशन (एक बोगी आइसोलशेन
जारी रखने को सुिनि᳟त करन ेके िलए लोकोमोᳯटव कᳱ गित 15 kmph से उपर बनाये रखा जाना चािहए 
रेल इंजन बᱟत कम गित पर आ जाता ह ै तो रेलगाड़ी पुन: शुᱨ नहᱭ हो पाती ह ै सेवा जारी रखने के िलए बᱹ᳴कग इंजन कᳱ 

का उपयोग मᱶटेनᱶस या ᳰकसी भी असाम᭠य पᳯरि᭭थितयᲂ जैसे कᳱ पᱶटो टूटना, VCB ᭭टक अप होना आᳰद के दौरान हाई 
वो᭨टेज उपकरणᲂ को ᮕाउंड करने के िलए ᳰकया जाता ह ैI 

 

जब सीमा का चयन नहᱭ ᳰकया जाता 
लागू करता ह ैI 

एक बोगी आइसोलशेन) के मामलो मᱶ सेवा 
उपर बनाये रखा जाना चािहए Iयᳰद ऐसी ि᭭थित मᱶ 

ह ै सेवा जारी रखने के िलए बᱹ᳴कग इंजन कᳱ 

᭭टक अप होना आᳰद के दौरान हाई 
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12. आ᭏जलरी लोड –  

 

ᮓमाकं  िववरण  माᮢा/स᭍ेशन 
ᮣी फेज 415 वो᭨ट AC , स᭍ेशन-A = स᭍ेशन – B,    स᭍ेशन – A = 15 आ᭏जलरी 

1.  E- ᭣लाक ᭣लोअर  2 

2.  E- ᭣लाक वाटर पंप  2 

3.  ᮝै᭍शन मोटर ᭣लोअर  2 

4.  मशीन ᱨम ᭣लोअर 2 

5.  पं᭍शन ᭣लोअर 2 

6.  MASU – मेन कंᮧेसर  1 

7.  HVAC  1 

8.  बैटरी चाजᭅर  1 

9.  MTR आयल पंप  2 

ᳲसगल फेज 230 वो᭨ट 
1.  पॉवर सॉकेट  1 

2.  ᮓू फेन  2 
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13. बटैरी यिूनट और चाᳺजग िस᭭टम –  

बैटरी – बैटरी यिूनट मᱶ दो बैटरी बॉ᭍स होते ई I िजनमे 80 सेल िनᳰकल कैडिमयम कᳱ होती ह ैI ᮧ᭜येक बॉ᭍स मᱶ 40 

सेल होते ह ैI बैटरी चाजᭅर को इनपुट वो᭨टेज आ᭏जलरी ᮝांसफामᭅर के ᳇ारा ᳰदया जाता ह ैI 
बैटरी चाजᭅर ᮣी फेज 415 वो᭨ट AC स᭡लाई से कायᭅ करता ह ैI चाजᭅर का कायᭅ लोकोमोᳯटव के पूरे DC लोड को चाजᭅ 

करना और बैटरी यूिनट को चाजᭅ करना ह ैI बैटरी ᮧणाली केटेनरी कᳱ उपल᭣धता के अनुसार लोड को स᭡लाई दतेी ह ैI  

 

िववरण  िविनदᱷश  
 

ᮧ᭜यके स᭍ेशन बटैरी के बॉ᭍स मᱶ 
 

बैटरी का ᮧकार  िनᳰकल केडिमयम  
सेल कᳱ सं᭎यां  80( 40 सेल/बैटरी बॉ᭍स) 
ᭃमता  100 AH  
नोिमनल वो᭨टेज 110 वो᭨ट DC  

बटैरी चाजᭅर 
 

इनपुट वो᭨टेज  ᮣी फेज 415 वो᭨ट AC , 50 Hz  
आउटपुट वो᭨टेज  110 वो᭨ट DC  
अिधकतम पॉवर रेᳳटग  14 Kw  
अिधकतम आउटपुट करंट  100 एि᭥पयर  
᭭टा᳻टग बैटरी चाᳺजग करंट  20 एि᭥पयर  
 

 

नोट- बैटरी वो᭨टेज 89 वो᭨ट होने पर पर DDU पर अलामᭅ बजता है I  यᳰद बैटरी वो᭨टेज 85 वो᭨ट से कम हो जाये तो  लोको 
शट डाउन हो जाता ह ैI 
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14. ᭠यमूᳯेटक ᮧणाली :  

WAG-12 इंजनो का ᮧ᭜येक से᭍शन  2430 ± 6 % LPM कᳱ ᭃमता (ᮟायर से पहल)े वाल ेMASU से लैस ह ैI MASU मशीन 
ᱨम मᱶ ि᭭थत है I मेन कंᮧेसर के आयल के लेवल कᳱ जाँच करने के िलए ᭭पाई ᭏लास लगा ह ैI लुिᮩकेशन के िलए ᳲसथᳯेटक आयल 
Anderol 3057 ᮧयोग ᳰकया गया ह ैI िजसकᳱ मैि᭍समम कैपेिसटी 7 लीटर व िमिनमम कैपेिसटी 6 लीटर ह ैI    

मने एयर स᭡लाई यिूनट – MASU 

1. Air filtration & Inlet arrangement 

2. Main compressor with filtration system 

3. Air dryer 

4. MR tank with 1000 litre capacity 

5. Auxiliary compressor 
 

मने कंᮧसेर रेगलुशेन – मशीन ᱨम के temprature के अनुसार TCMS ᳇ारा कंᮧेसर का क᭠ᮝोल ᳰकया जाता ह ैI  

TCMS ᳇ारा कंᮧेसर का क᭠ᮝोल  
MR ᮧशेर (Kg/cm²) ᮧभाव  
10 Kg/cm² दोनᲂ कंᮧेसर बदं हो जायᱶग े 
8 Kg/cm एक कंᮧेसर ᭭टाटᭅ होता ह ै 
6.5 Kg/cm² दोनᲂ कंᮧेसर ᭭टाटᭅ होते ह ै 
5.5 Kg/cm² पेन᭨टी ᮩेक लग जायगेे , ᮝै᭍शन कट जायेगा  

स᭢ेटी valve  
ᮧशेर (Kg/cm²) ᮧभाव  
MR ᮧेशर 10 Kg/cm² MR से᭢टी valve ऑपरेट हो जाता ह ै  
कंᮧेसर 12.2 Kg/cm² कंᮧेसर से᭢टी valve ऑपरेट हो जायेगा  

नोट 

 यᳰद मशीन ᱨम का तापमान 50 °C से कम ह ैतो MASU alternate कायᭅ करेगा I   

 यᳰद मशीन ᱨम का तापमान 50 °C से अिधक ह ैतो MASU hour-wise करेगी I  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                   
 

आ᭏जलरी कंᮧसेर – यह MASU यूिनट पर लगा होता ह ै

ही ᮧेशर 7 Kg/cm² होता ह ैआ᭏जलरी कंᮧेसर कायᭅ करना बदं कर देता ह ै
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यूिनट पर लगा होता ह ैI 6.0 Kg/cm² ᮧशेर पर आ᭏जलरी कंᮧेसर ᭭टाटᭅ हो जाता ह ैऔर जैसे 

होता ह ैआ᭏जलरी कंᮧेसर कायᭅ करना बदं कर देता ह ैI  

 

ᮧशेर पर आ᭏जलरी कंᮧेसर ᭭टाटᭅ हो जाता ह ैऔर जैसे 
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                                                                     ᮩके िस᭭टम  : 
ᮩके के ᮧकार – 

ᳯरजनेरेेᳯटव ᮩके – ᳯरजनेेरेᳯटव ᮩै᳴कग 10 kmph से ऊपर ᳰक गित पर कायᭅशील होता ह ैतथा 05 kmph कᳱ गित तक कायᭅशील 

रहता ह ैI अिधकतम ᳯरजेनरेेᳯटव एफटᭅ 10 – 60 kmph के बीच उपल᭣ध ह ैI  

बोगी कᳱई स᭎ंया (healthy) अिधकतम ᳯरजनेरेेᳯटव ᮩै᳴ कग एफटᭅ 
22.5 T ए᭍सल लोड 25 T ए᭍सल लोड 

4 514 KN 563 KN 
3 385 KN 422 KN 

᭠यमूᳯेटक ᮩके के ᮧकार –  

1. ऑटो ᮩेक – इसके ᳇ारा पूरी ᮝेन मᱶ ᮩेक लगते ह ैI  

2. डायरे᭍ट ᮩेक – इसके ᳇ारा केवल लोको मᱶ ᮩेक लगत ेहै I  

3. इमरजᱶसी ᮩेक -  इसके ᳇ारा पूरी ᮝेन मᱶ ᮩेक लगत ेह ैI 
4. बैक अप ᮩेक - इसके ᳇ारा पूरी ᮝेन मᱶ ᮩेक लगत ेहै I 
5. पा᳼कग ᮩेक - इसके ᳇ारा केवल लोको मᱶ पा᳼कग ᮩेक लगत ेहै I 

ᮩके ᮧशेर –  

1. ऑटो ᮩके ᳰक िविभ᳖ पोजीशन पर BP व BC ᮧशेर कᳱ माᮢा – 

पोजीशन  BP ᮧशेर in Kg/cm² BC ᮧशेर in Kg/cm² 
ᳯरलीज  5.5 ± 0.1 Kg/cm² 0 

रन  5 ± 0.1 Kg/cm² 0 

िमिनमम 4.6 ± 0.1 Kg/cm² 0.81 ± 0.1 Kg/cm² 
फुल सᳶवस  3.3 ± 0.1 Kg/cm² 3.8 ± 0.15 Kg/cm² 
इमरजᱶसी  0 Kg/cm² 3.8 ± 0.15 Kg/cm² 

2. डायरे᭍ट ᮩके - 
पोजीशन  DBP ᮧशेर in Kg/cm² BC ᮧशेर in Kg/cm² 
ᳯरलीज  0 Kg/cm² 0 
फुल सᳶवस 3.8 Kg/cm² 3.8 Kg/cm² 

 

3. इमरजᱶसी ᮩके –  

पोजीशन  BP ᮧशेर in Kg/cm² BC ᮧशेर in Kg/cm² 
अ᭡लाई  0 Kg/cm² 3.8 Kg/cm² 

 

4. पा᳼कग ᮩके –  

पोजीशन  DBP ᮧशेर in Kg/cm² PB ᮧशेर in Kg/cm² 
ᳯरलीज  0 Kg/cm² 5.67 0.2 Kg/cm² 
अ᭡लाई  0 Kg/cm² 0 Kg/cm² 

    नोट – पा᳼कग ᮩेक लगन ेके साथ लोको ᮩेक लगे होन ेपर PB गेज पर लोको ᮩेक का ᮧेशर ᳰदखता ह ैI 

                                                                    



                                                                                   
 

15.  MASU (Main Air Supply Unit
 

The MASU consist of the following 
section of the double  locomotive;

A01 -SL24 Screw type Motor Compress

A03 -Safety Valve (12.0 bar/12.2 kg/cm2)
A05 -Oil Filter with Drain 
A07 -Minimum Pressure Valve 
A10 -MR Drain Cock 
A15 -Automatic Drain Valve 
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Main Air Supply Unit) 

The MASU consist of the following subcomponents packaged as a single unit for each 
section of the double  locomotive; 

SL24 Screw type Motor Compressor A02 -Flexible Hose 

Safety Valve (12.0 bar/12.2 kg/cm2) A04 -Air Dryer 
A06 -Test Point 
A08 -Safety Valve (10.5 bar/10.7 kg/cm2)
A13 -MASU Isolation Cock with Switch
U80 -Auxiliary Compressor 

 

 
subcomponents packaged as a single unit for each 

Safety Valve (10.5 bar/10.7 kg/cm2) 
MASU Isolation Cock with Switch 



                                                                                   
 

 

पा᳼कग ᮩके – लोको के दोनᲂ से᭍शन मᱶ ᭪हील न 

पा᳼कग ᮩेक टॉगल ि᭭वच लगा है I 

  

          

 

इसकᳱ तीन पोजीशन होती ह ैI 

        i. ᳯरलीज – यह अन᭭टेबल पोजीशन ह ै

       ii. नन ऑफ पोजीशन – ᭭टेबल पोजीशन ह ै

       iii. अ᭡लाई पोजीशन – यह एक अन᭭टेबल पोजीशन ह ै

 

 ᮧ᭜येक से᭍शन के ᭠यूमᳯेटक पैन
अ᭡लाई व ᳯरलीज कर सकते ह ै

 पा᳼कग ᮩेक को अडंर ᮨेम मᱶ लगे ᳯरलीज ᳲ᭭पडल को खᱭचकर 

 

ᳯरजनेरेेᳯटव ᮩे᳴ कग िस᭭टम -  मा᭭टर कंᮝोलर को ᮩै᳴कग साइड मᱶ रखकर 
एफटᭅ 514 KN देकर गाड़ी कᳱ गित कम कर सकत ेह ै

1. यᳰद मा᭭टर कंᮝोलर ᮩे᳴कग पोजीशन पर अिधकतम 
मा᭭टर कंᮝोलर के वा᭭तिवक िडमांड के अनुसार लोको ᮩेक लगᱶग े

2. यᳰद मा᭭टर कंᮝोलर ᮩे᳴कग पोजीशन पर अिधकतम 
तथा लोड मᱶ पने᭨टी ᮩेक लगगेा 
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लोको के दोनᲂ से᭍शन मᱶ ᭪हील न 1,4,5,8, मᱶ लगता ह ैइसको अ᭡लाई व ᳯरलीज करने के िलए ᮟाइᳲवग डे᭭क पर 

अन᭭टेबल पोजीशन ह ैI इससे पा᳼कग ᮩेक गेज मᱶ 5.6 kg/cm² ᮧेशर आता ह ै

᭭टेबल पोजीशन ह ैI  

यह एक अन᭭टेबल पोजीशन ह ैI इस पोजीशन पर गेज मᱶ ᮧशेर 0.0 kg

ᮧ᭜येक से᭍शन के ᭠यूमᳯेटक पैनल पर सोलोनोइड वा᭨व के अ᭡लाई व ᳯरलीज पुश बटन को ᮧेस करके पा᳼कग ᮩेक 
अ᭡लाई व ᳯरलीज कर सकते ह ैI इसमᱶ सोलोनोइड वा᭨व का ऑपरेशन WAG-9 के िवपरीत ह ै
पा᳼कग ᮩेक को अडंर ᮨेम मᱶ लगे ᳯरलीज ᳲ᭭पडल को खᱭचकर पा᳼कग ᮩेक को मै᭠यअुली ᳯरलीज कर सकत ेहै 

मा᭭टर कंᮝोलर को ᮩै᳴कग साइड मᱶ रखकर ᳯरजेनरेेᳯटव ᮩै᳴कग करते ह ै
गाड़ी कᳱ गित कम कर सकत ेह ैI और आव᭫यकतानुसार ऑटो ᮩेक के ᳇ारा ᭠यूमᳯेटक ᮩेक भी लगा सकत ेह ै

यᳰद मा᭭टर कंᮝोलर ᮩे᳴कग पोजीशन पर अिधकतम ED ᮩेक के 90 % से कम होगा तो ᳰᮨ᭍शन ᮩेक केवल लोको मᱶ 
मा᭭टर कंᮝोलर के वा᭭तिवक िडमांड के अनुसार लोको ᮩेक लगᱶग ेI  

यᳰद मा᭭टर कंᮝोलर ᮩे᳴कग पोजीशन पर अिधकतम ED ᮩेक के 90 % से अिधक होगा तब 
तथा लोड मᱶ पने᭨टी ᮩेक लगगेा I   

ᳯरलीज करने के िलए ᮟाइᳲवग डे᭭क पर 

 

ᮧेशर आता ह ैI 

kg/cm² होता ह ैI  

ᳯरलीज पुश बटन को ᮧेस करके पा᳼कग ᮩेक 
के िवपरीत ह ैI  

पा᳼कग ᮩेक को मै᭠यअुली ᳯरलीज कर सकत ेहै I  

ᳯरजेनरेेᳯटव ᮩै᳴कग करते ह ैI इसमᱶ अिधकतम ᮩै᳴कग 
और आव᭫यकतानुसार ऑटो ᮩेक के ᳇ारा ᭠यूमᳯेटक ᮩेक भी लगा सकत ेह ैI  

से कम होगा तो ᳰᮨ᭍शन ᮩेक केवल लोको मᱶ 

से अिधक होगा तब BP ᮟाप होगा तथा लोको 
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अवाछंनीय ᮩके – (Un IIntentional Brake ) 

यᳰद ᮝैि᭍टव एफटᭅ दतेे समय ᮩेक िसलᱶडर मᱶ ᮩेक ᮧेशर 60 सेकंड से अिधक समय तक रह ेI  

1. यᳰद RG/ED ᮩै᳴कग एफटᭅ 400 KN स ेअिधक ह ैI और ᮩेक िसलᱶडर मᱶ ᮧेशर 0.5 बार स ेअिधक तीन सेकंड 
से ᭔यादा समय तक हो तब इलिे᭍ᮝकल ᮩै᳴कग केवल 400 KN तक ही सीिमत रहगेी I  

2. जब ᮝेन/लोको कᳱ ᭭पीड 3 kmph से अिधक हो और पा᳼कग ᮩेक लग जाए I  

 

अवाछंनीय ᮩके लगन ेका ᮧभाव व िमलन ेवाल ेसकेंत –  

1. इंिडकेशन पैनल पर UB इंिडकेटर ᮧकािशत हो जायेगा I  

2. अलामᭅ बजर बजेगा I  

3. IOS (incorrect operation state) मेसेज आएगा I  

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                               

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                   
 

Brake Control Module Cock Positions
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ᮩके क᭠ᮝोल मोᲽलू 

Brake Control Module Cock Positions 
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                                                            सहायक पनैल  

                                                                                   

                         सहायक पनैल (Aux. Panel) 

EPCU Panel 
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स᳸कट ᮩकेर (ᮩके िस᭭टम ) – LV cubical  

 

ᮓम स. स᳸कट ᮩकेर  ᳞ा᭎या 
1.  54Q01 Main Compressor  

2.  54Q02 Air dryer 

3.  54Q04 Auxiliary compressor  

4.  62Q01 Emergency Brake (EB Safety) 

5.  62Q02 Emergency Brake Detection 

6.  62Q03 Emergency Brake Valve 

7.  62Q04 Subsitution Valve 

8.  62Q05 Parking Brake 

9.  62Q06 BCM Power supply 

10.  62Q07 Unintentional Brake 

11.  63Q01 Sanding  

 

                                            

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                   
 

16. ᭣लोअर और वᱶᳯटलशेन िस᭭टम 
ᮧ᭜येक से᭍शन मᱶ दो वᱶᳯटलशेन ᭣लाक , मशीन ᱨम व ᮝै᭍शन मोटरᲂ को ठंडा करने के िलए लगाए गये ह ै
एक से᭍शन के मशीन ᱨम मᱶ दोनᲂ ᳰकनारᲂ पर िवपरीत ᳰदशा मᱶ लगे ह ै

 

लोकेशन  

मशीन ᱨम ᭣लोअर – उपर एक ᳰकनारे पर 

ᮝै᭍शन मोटर ᭣लोअर – उपर एक ᳰकनारे पर 

साइ᭍लोिनक ᳰफ़᭨टर – बीच मᱶ  

डी-᭮युिमडी फायर – उपर दसुरे ᳰकनारे पर 

पं᭍शन ᭣लोअर – नीचे  

 

मशीन ᱨम ᭣लोअर – दोनᲂ मशीन ᱨम ᭣लोअर मशीन ᱨम को ठंडा रखते ह ै

ᮝै᭍शन मोटर ᭣लोअर – एक से᭍शन मᱶ दो ᮝै᭍शन मोटर ᭣लोअर लगाये गये ह ै

को ठंडा ᳰकया जाता ह ैI  

डी-᭮यिुमडी फायर – एक से᭍शन मᱶ डी-᭮युिमडी फायर नमी को दरू करके 

नमी से बचाता ह ैI यह बैटरी कᳱ स᭡लाई से कायᭅ करता ह ै
प᭍ंशन ᭣लोअर - साइ᭍लोिनक ᳰफ़᭨टर से आन ेवाली हवा मᱶ मौजूद धुल के कणᲂ को छानकर बाहर िनकालता ह ै

 

नोट – 1. मशीन ᱨम का तापमान व आᮤता 

2. मशीन एवं ᭣लोअर वातावरण के अनुसार मशीन ᱨम का तापमान एवं आᮤता को िनयंिᮢत करते ह ै

3. आᮤता व धलु अंदर न आने पाए इसके िलए लोको मᱶ 
अव᭭था मᱶ ᭢लैप ᭭वयं कायᭅ करते ह ै
ि᭭थित मᱶ ᭢लैप को मै᭠यअुली खोलना पड़ता ह ै
एक से᭍शन मᱶ तीन ᭢लैप (ᱨफ 
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᭣लोअर और वᱶᳯटलशेन िस᭭टम  
मशीन ᱨम व ᮝै᭍शन मोटरᲂ को ठंडा करने के िलए लगाए गये ह ै

एक से᭍शन के मशीन ᱨम मᱶ दोनᲂ ᳰकनारᲂ पर िवपरीत ᳰदशा मᱶ लगे ह ैI ᮧ᭜येक वᱶᳯटलशेन ᭣लाक मᱶ िन᳜ उपकरण लगे ह ै

उपर एक ᳰकनारे पर   

उपर एक ᳰकनारे पर   

दसुरे ᳰकनारे पर  

दोनᲂ मशीन ᱨम ᭣लोअर मशीन ᱨम को ठंडा रखते ह ैI  

एक से᭍शन मᱶ दो ᮝै᭍शन मोटर ᭣लोअर लगाये गये ह ैI एक ᮝै᭍शन मोटर ᭣लोअर ᳇ारा 

᭮युिमडी फायर नमी को दरू करके मशीन ᱨम के इलेि᭍ᮝक व इल᭍ेᮝॉिन᭍स उपकरणᲂ को 

यह बैटरी कᳱ स᭡लाई से कायᭅ करता ह ैI  
से आन ेवाली हवा मᱶ मौजूद धुल के कणᲂ को छानकर बाहर िनकालता ह ै

मशीन ᱨम का तापमान व आᮤता TCMS ᳇ारा आटोमᳯेटकली क᭠ᮝोल होती ह ैI  

मशीन एवं ᭣लोअर वातावरण के अनुसार मशीन ᱨम का तापमान एवं आᮤता को िनयंिᮢत करते ह ै

आᮤता व धलु अंदर न आने पाए इसके िलए लोको मᱶ ᭢लैप लगाए गये ह ैI जो खुलकर इ᭠हᱶ बाहर कर देते ह ै
᭭वयं कायᭅ करते ह ैI लेᳰकन यᳰद ᭢लैप ᭭वय: कायᭅ करना बंद कर द ेI तो DDU 

म᭠ैयअुली खोलना पड़ता ह ैI ᭢लैप TCMS के ᳇ारा कमांड िमलने पर ᮧशेर के मा᭟यम से खुलते ह ै
ᱨफ ᭢लपै , LHS ᭢लैप और RHS ᭢लपै) लगाए गये ह ैI  

मशीन ᱨम व ᮝै᭍शन मोटरᲂ को ठंडा करने के िलए लगाए गये ह ैI  दोनᲂ वᱶᳯटलेशन ᭣लाक 
ᮧ᭜येक वᱶᳯटलशेन ᭣लाक मᱶ िन᳜ उपकरण लगे ह ैI  

एक ᮝै᭍शन मोटर ᭣लोअर ᳇ारा 2 ᮝै᭍शन मोटर 

इलेि᭍ᮝक व इल᭍ेᮝॉिन᭍स उपकरणᲂ को 

से आन ेवाली हवा मᱶ मौजूद धुल के कणᲂ को छानकर बाहर िनकालता ह ैI  

मशीन एवं ᭣लोअर वातावरण के अनुसार मशीन ᱨम का तापमान एवं आᮤता को िनयंिᮢत करते ह ैI  

जो खलुकर इ᭠हᱶ बाहर कर देते ह ैI सामा᭠य 
DDU पर मेसेज आएगा I ऐसी 

के ᳇ारा कमांड िमलने पर ᮧशेर के मा᭟यम से खुलते ह ैI 
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17. फायर अलामᭅ व आग स ेबचाव - 

 

आग, धुंआ कᳱ सूचना हतेु लोको मᱶ 6 ᭭मोक िडटे᭍टर लगाये गये ह ैI 2 ᭭मोक सᱶसर ᮧ᭜येक स᭍ेशन के मशीन ᱨम मᱶ , 
एक एक ᭭मोक सᱶसर कैब मᱶ लगाये गये ह ैI कही पर भी आग या धुंआ कᳱ ि᭭थित मᱶ िवसुअल अलामᭅ इंिडकेशन ᮟाईवर 
डे᭭ क पर िमलता ह ैव ऑिडयो अलामᭅ इंिडकेशन बजर के मा᭟यम से िमलता ह ैI लोको मᱶ 45 kg का CO₂ गैस िसलᱶडर  

व एक portable अिᲨशामक य᭠ᮢ का ᮧावधान ᳰकया गया ह ैI 45 kg का CO₂ गैस िसलᱶडर को चलाने हतेु कैब मᱶ दो 

सी᭨ड टॉगल ि᭭वच ᳰदए गये ह ैI  िजन पर स᭍ेशन -A व से᭍शन B िलखा होता ह ैI आव᭫यकतानुसार सील को हटाकर 

टॉगल ि᭭वच को दबाने से स᭥बंिधत से᭍शन पर CO₂ गैस िसलᱶडर कायᭅ करन ेलगता ह ैI  
 

 
 

िजस से᭍शन मᱶ फायर (आग) लगी ह ैI उस से᭍शन का टॉगल ि᭭वच को ऑन करटे ही CO₂ गसै िसᳲलडर कायᭅ करन ेलगगेा I  

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                           44 
 

 

18. WAG-12 लोको के िविभन मो᭙स - 
 

1. डेड लोकोमोᳯटव मोड – इस मोड मᱶ दोनᲂ बैटरी आइसोलेट रहती ह ैअथाᭅत 110 वो᭨ट DC स᭡लाई उपल᭣ध नहᱭ रहती 

ह ैI इस मोड का ᮧयोग तब करते ह ैजब लोको को Maintenance/Overhauling के िलए शडे ले जाया जा रहा हो  या 

तीन ᳰदन से अिधक समय के िलए खड़ा करना हो I  

2. शट डाउन मोड – इस मोड मᱶ लो वो᭨टेज 110 वो᭨ट स᭡लाई मशीन ᱨम व कैब लाईट के िलए केवल 15 िमनट के िलए 

ही उपल᭣ध रहती ह ैI इस मोड मᱶ लोको कायᭅ करने यो᭏य नहᱭ होता ह ैI डडे मोड मᱶ जब बैटरी को बाहरी आइसोलेशन 
िडवाइस से जोड ᳰदया जाता है तो लोको इस मोड मᱶ आ जाता ह ैI  

3. ᭭टᱹड बाई मोड – बैटरी कने᭍टर ि᭭वच के ᳇ारा बैटरी के कांटे᭍टर को बदं कर ᭭टᱹड बाई मोड मᱶ लात ेह ैI इस मोड मᱶ 

सभी सब िस᭭टम कायᭅ करते ह ैI पर᭠त ुकोई भी कैब एि᭍टव नहᱭ होती I इस मोड मᱶ ᮩेक लग ेरहते ह ैI HV उपल᭣ध 
नहᱭ होता पर᭠तु LV उपल᭣ध रहता ह ैI यᳰद लोको 3 िमनट से अिधक इस मोड मᱶ रहता ह ैतो लोको शट डाउन मोड मᱶ 
चला जाता ह ैI यᳰद ᳰकसी कैब को 3 िमनट के अंदर एि᭍टव ᳰकया जाए तो लोको एि᭍टव मोड मᱶ चला जाता ह ैI 

4. कैब एि᭍टवᳯेटड मोड –ᳰकसी कैब का क᭠ᮝोल इल᭍ेᮝॉिन᭍स “ON” होने पर Maskon key लगाकर पᱶटो उठाकर, VCB 

बंद कर ᮟाईवर डे᭭क कमांड को ON कर िलया जाता ह ैतो य ेकैब एि᭍टव मोड कहलाता ह ैI इस मोड मᱶ HV उपल᭣ध 
नहᱭ होता I इस दौरान यᳰद Maskon key िनकाल कर  deactive कर दी जाए तो लोको ᭭टᱹड बाई मोड मᱶ चला 
जायेगा I  

5. स᭨ेफ हो᭨ड मोड – इस मोड का ᮧयोग कैब बदलने के िलए ᳰकया जाता ह ैI इस मोड मᱶ क᭠ᮝोल इले᭍ᮝॉिन᭍स 10 िमनट 

तक ON रहता ह ै 

6. इन सᳶवस मोड – जब लोको इनरजाइज होता ह ैतो इन सᳶवस मोड मᱶ आ जाता ह ैइस मोड मᱶ एक पᱶटोᮕाफ उठा रहता 

ह ैHV उपल᭣ध रहता ह ैI  

7. ᮟाइᳲवग मोड – इस सᳶवस मोड मᱶ जब डायरे᭍शन िसल᭍ेटर ि᭭वच ᳇ारा ᳰदशा सेट (F/R) कर दी जाती ह ैतो लोको 

ᮟाइᳲवग मोड मᱶ आ जाता ह ैइस मोड मᱶ ᮩेक ᳯरलीज रहत ेह ैऔर लोको चलन ेके िलए तैयार रहता ह ैइस मोड मᱶ सभी 
सब िस᭭टम कायᭅरत रहते ह ैिजसका चयन DDU से ᳰकया जा सकता ह ैI  

8. ᳯरटᱶशन मोड – यᳰद सᳶवस मोड मᱶ DDU के ऊपर शाᮆट key ᳇ारा ᳯरटᱶशन मोड को सेले᭍ट ᳰकया जाता ह ैइस मोड मᱶ 

पᱶटो उठा रहता ह ैVCB ᭍लोज रहता ह ैतथा HV उपल᭣ध रहती ह ैI पर᭠त ुᮝै᭍शन ᮧितबंिधत रहता और ᮩेक लग ेरहत े
ह ैI  तय समय के बाद लोको ᭭टᱹड बाई मोड मᱶ चला जाता ह ैI इस मोड मᱶ जब कैब key को लगाया जाता ह ैतो लोको 
इन सᳶवस मोड मᱶ आ जाता ह ैI उस समय वही पᱶटोᮕाफ उठा व VCB ᭍लोज  रहगेा जो ᳯरटᱶशन मोड के चयन से पहल े
था I  

9. वकᭅशॉप मोड – इस मोड का ᮧयोग शडे मᱶ मᱶटेनᱶस, टेᳲ᭭टग बैटरी चाᳺजग व वकᭅशॉप के अदंर ऑपरेशन के िलए ᳰकया 

जाता है इस मोड मᱶ ᮣी फेज 415 वो᭨ट स᭡लाई बाहर से दी जाती हIै लोको के दोनᲂ से᭍शन मᱶ एक वकᭅशॉप स᭡लाई 
सॉकेट लगा रहता ह ैकैब एि᭍टव मोड से वकᭅशॉप मोड DDU के मा᭟यम से सेले᭍ट कर सकते ह ैएक समय मᱶ एक सॉकेट 
का ही ᮧयोग ᳰकया जायेगा जो दोनᲂ से᭍शन को स᭡लाई देगा इस मोड मᱶ चाह ेजो भी सब मोड हो 230 वो᭨ट AC 
सॉकेट, कैब फेन व बैटरी चाजᭅर के दोनᲂ से᭍शनो को िमलती रहती ह ैI  

10. ᮕाउंᳲडग मोड – इस मोड का ᮧयोग लोको को ᮕाउंड करने के िलए ᳰकया जाता ह ैहाई वो᭨टेज उपकरणᲂ एव ंᮝै᭍शन 

यूिनट के मᱶटेनᱶस हतेु HV/MV से सुरᭃा के िलए करत ेह ैI ᮕाउंᳲडग मोड से पहले लोको शट डाउन/कैब एि᭍टव/᭭टᱹड बाई 
ᳰकसी भी मोड मᱶ हो सकता ह ैI  



                                                                                   
 

11. स᭨ेफ ᮧोटे᭍शन मोड – यᳰद ᳰकसी कारणवश बैटरी वो᭨टेज 

शट डाउन होजाता ह ैI  

12. इᳲ᭠चग मोड – इस मोड का ᮧयोग बᱟत कम गित 

13. याडᭅ शᳳंटग मोड – इस मोड का ᮧयोग अिधकतम 

 

Primary Modes: 
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यᳰद ᳰकसी कारणवश बैटरी वो᭨टेज 85 वो᭨ट या इससे कम हो जाय ेतो लोको इस मोड मᱶ जाकर 

इस मोड का ᮧयोग बᱟत कम गित (0.5 – 1.5 kmph) के िलए ᳰकया जाता ह ै

इस मोड का ᮧयोग अिधकतम 15 kmph तक के िलए याडᭅ मᱶ शंᳳटग हते ुᳰकया जाता ह ै

हो जाय ेतो लोको इस मोड मᱶ जाकर 

के िलए ᳰकया जाता ह ैI  

तक के िलए याडᭅ मᱶ शंᳳटग हते ुᳰकया जाता ह ैI 

 



                                                                                           46 
 

 

19. बोगी  

सामा᭠य िववरण –  

WAG-12 लोको दो बो-बो टाइप कᳱ बोगी से िमलकर बना ह ैᮧ᭜येक बोगी मᱶ दो ए᭍सल लग ेह ैI ᮧ᭜येक ए᭍सल के साथ एक-एक 
अᳲसᮓोनस ᮝै᭍शन मोटर लगी ᱟयी ह ैI  

बोगी मᱶ म᭎ुयत: तीन भाग होते ह ै– 

1. बोगी ᮨेम और ᭪हील सेट  

2. ᮧाइमरी स᭭पᱶशन  

3. सेकᱶ डरी स᭭पᱶशन  

अडंर ᮨेम मᱶ लग ेउपकरण –  

1. बोगी टू कार बॉडी ᳲलक  

2. लाइफ गाडᭅ (᭭टोन डी᭢ल᭍ैटर) 

3. ए᭍सल असᱶबली 

4. ᮟाइᳲवग यूिनट असᱶबली  

5. ᮩेक असᱶबली  

6. अथᭅ ᳯरटनᭅ ए᭍सल एंड सᱶसर  

7. ᮧाइमरी स᭭पᱶशन असᱶबली  

8. ए᭍सल एडं सᱶसर कवर 

9. सेकᱶ डरी स᭭पᱶशन 

10. ᮩेक पाईᳲपग 

11. बोगी ᮨेम  

12. ᮝै᭍शन अथᭅ ᳯरटनᭅ 

13. आइडᱶᳯटᳰफकेशन ᭡लेट  

14. फुट ᭭टेप असᱶबली  

15. वटᱮकल डै᭥पर  

16. लेटरल डै᭥पर  

17. िगयर केस  

18. ए᭍सल 

19. ए᭍सल बॉ᭍स हाउᳲसग  

20. कैनन बॉ᭍स  

21. ᮝै᭍शन मोटर  

22. सᱶᳲडग असᱶबली 

23. CBC कपलर  

24. ᭠यूमᳯेटक कपᳲलग इंटरफेस  

25. पा᳼कग ᮩेक ᳯरलीज ᳲ᭭पडल  



                                                                                   
 

 

ᮧाइमरी स᭭पᱶशन –  

1. वटᱮकल टॉप ᭭टॉप 

2. इंसुलेᳳटग ᭭पेसर 

3. अपर सीट  

4. लोअर सीट  

5. का᭭ट ए᭍सल बॉ᭍स  

6. वटᱮकल बॉटम ᭭टॉप 

7. कनेᳲ᭍टग रॉड 

8. रेिजलᱶट जॉइं᭗स  

9. Coil ᳲ᭭ᮧग  

10. वटᱮकल डै᭥पर  

सेकᱶ डरी स᭭पᱶशन – 

1. साइड ᮨेम मᱶ 4 रबर ᭣लाक  

2. दो ᮧोᮕेिसव लेटरल रेिजलᱶट ᭭टॉप 

3. एक लेटरल डै᭥पर  
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दो ᮧोᮕेिसव लेटरल रेिजलᱶट ᭭टॉप  

 



                                                                                   
 

मोटर एव ंᮝासंिमशन – 

ᮧ᭜येक ᮝै᭍शन मोटर िपिनयन के ᳇ारा आउटपुट शाᮆट के साथ लगाᲊ गयी ह ै
I तथा ᮝै᭍शन मोटर िपिनयन को िगयर 
ᮧावधान ह ैTM िपिनयन मᱶ 23 दांत ेव 
᳞ास 1250 mm, हाफ वोनᭅ का ᳞ास 1207 
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ᮧ᭜येक ᮝै᭍शन मोटर िपिनयन के ᳇ारा आउटपुट शाᮆट के साथ लगाᲊ गयी ह ैI ᮝै᭍शन मोटर को केनन बॉ᭍स के ᳇ारा जोड़ा गया ह ै
तथा ᮝै᭍शन मोटर िपिनयन को िगयर (िगयर बॉ᭍स मᱶ ि᭭थत ) के मा᭟यम से जोड़ा गया ह ै I िगयर केस मᱶ ᳲसगल 

व िगयर केस मᱶ 114 दांते होते ह ैI िगयर रे᭫यो 4.957 ह ै
1207 mm व फुल वोनᭅ का ᳞ास 1164 mm ह ैI  

 

ᮝै᭍शन मोटर को केनन बॉ᭍स के ᳇ारा जोड़ा गया ह ै
िगयर केस मᱶ ᳲसगल टीथ का 
I इस लोको मᱶ नए पिहये का 
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20. लोको इनरजाइज करना –  

 अंडर ᮨेम मᱶ लोको पायलट साइड लगी बैटरी कᳱ CB 100 को ‘0’ पोजीशन से ‘1’ पर करके ऑन करे (दोनᲂ से᭍शन)I  
 लो वो᭨टेज ᭍यूिबकल के वो᭨टमीटर  पर बैटरी वो᭨टेज कᳱ जाचँ करे I  
 CCR मᱶ लगे बैटरी कने᭍ट ि᭭वच को ᭭टाटᭅ अप पोजीशन पर रखकर 3 सेकंड के िलए  कमांड दे (िजससे बैटरी ᭭टाटᭅ अप 

ᳯरले और कांटे᭍टर इनरजाइज हो जायᱶगे और 110 वो᭨ट लो वो᭨टेज DC बस से सभी LV लोड जुड जायᱶग ेइस समय 
लोको पायलट अपना पᳯरचय DDU मᱶ भर सकता ह ै) I  

 ᮟाईवर डे᭭क पर ि᭭थत मा᭭टर कंᮝोलर मᱶ Mascon key लगाकर ऑन पोजीशन पर घुमाए I  

 ᮟाईवर डे᭭क पर ि᭭थत पᱶटो टॉगल ि᭭वच को रेज पोजीशन कᳱ कमांड देकर पᱶटो उठाये I  
 ᮟाईवर डे᭭क पर लग ेलाइन इंिडकेटर से OHE कᳱ उपल᭣धता सुिनि᳟त करे I  
 ᮟाईवर डे᭭क पर लग ेVCB क᭠ᮝोल ि᭭वच से VCB ᭍लोज करे I 
 पेन᭨टी ᮩेक ᳯरसेट करने के िलए ᮟाईवर डे᭭क पर ि᭭थत EBV हडᱹल को 10 सेकंड FS पर रखकर Run पोजीशन पर 

करे I  
 सᱶᮝल पैनल से पा᳼कग ᮩेक ᳯरलीज करे I 
 मा᭭टर कंᮝोलर पर डायरे᭍शन िसले᭍टर ि᭭वच स ेᳰदशा का चयन करे I  

 

21. लोको शट डाउन करन ेका तरीका –  

1. लोको को FM साफ़ करके खड़ा करे तथा TBC को ‘0’ पर , ᳯरवसᭅर को ‘ऑफ” पर करे I 

2.  EBV हडᱹल को FS पोजीशन पर रखकर लॉ᳴कग िपन स ेलॉक करे I 

3. BLDJ से VCB ओपन करे I 

4. पᱶटोᮕाफ टॉगल ि᭭वच को लोअर पोजीशन कᳱ कमांड देकर पᱶटो लोअर करे I 

5. सुिनि᳟त करे कᳱ पᱶटो लोअर हो गया ह ैI  

6. मा᭭टर कंᮝोलर मᱶ Mascon key को ऑफ पोजीशन मᱶ घुमाये I  

7. बैटरी कने᭍ट ि᭭वच को ᭭टॉप पोजीशन मᱶ ले जाय ेI या DDU से शटडाउन पर ि᭍लक करे I 

8. बैटरी कᳱ MCB को आइसोलेट पोजीशन मᱶ करे यᳰद लोको 24 घंटे से अिधक डैड/᭭टेबल रहता ह ैI  

 

22. कैब सटे करना – कैब के एि᭍टवशेन के अनसुार EBV का सटेअप 

1. नॉन व᳼कग कैब मᱶ –  

a. ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पोजीशन पर रखकर लॉ᳴कग िपन से लॉक करे I 

b. डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल को ᳯरलीज पोजीशन पर करे I 

c. EBV मोड िसले᭍टर ि᭭वच को TRL पर करे I 

2. व᳼कग कैब मᱶ – 

a. ऑटो ᮩेक हडᱹल को Run पोजीशन पर रखकर लॉ᳴कग िपन स ेलॉक करे I 

b. डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल को “अ᭡लाई” पोजीशन पर करे I 

c. EBV मोड िसले᭍टर ि᭭वच को LEAD पर करे I और डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल को ᳯरलीज पर करे I 
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EBV मोड िसल᭍ेटर ि᭭वच कᳱ पोजीशन –  

LEAD – कायᭅरत कैब मᱶ  

TRAIL- अकायᭅरत कैब मᱶ  

HLPR – बᱹ᳴कग मोड/एि᭍टव मोड मᱶ जब लोको मᱶकेिनकिल व ᭠यूमᱶटीकिल जड़ेु हो और पुᳲशग के िलए हो I  

TEST- इस पोजीशन का ᮧयोग ᮝेन का BP लीक टे᭭ट करने के िलए ᳰकया जाता ह ैI  

नोट – यᳰद EBV ि᭭वच कᳱ पोजीशन गलत होगी तो पने᭨टी ᮩेक लग जायᱶग ेI  

23. कैब बदलन ेका तरीका –  

1. EBV पर A-9 हडᱹल को FS पर करके  लॉ᳴कग िपन से लॉक करे तथा मोड ि᭭वच को ᮝेल पर करे I SA-9 ᳯरलीज करे 
तथा डायरे᭍शन ि᭭वच (ᳯरवसᭅर ) को ऑफ” करे I  

2. BLDJ ि᭭वच से VCB ओपन करे I  

3. पᱶटोᮕाफ टॉगल ि᭭वच को लोअर पोजीशन पर कर पᱶटोᮕाफ का झकुना सुिनि᳟त करे I  

4. टॉगल ि᭭वच कᳱ सहायता से पा᳼कग ᮩेक लगाए I 

5. मा᭭टर कंᮝोलर मᱶ Mascon key को ऑफ पोजीशन मᱶ घुमाये I  

6. 10 िमनट के अंदर कैब बदल ल ेI  

7. दसूरी कैब के मा᭭टर कंᮝोलर मᱶ Mascon key लगाकर ऑन पोजीशन मᱶ घुमाये I  

8. पᱶटोᮕाफ टॉगल ि᭭वच को रेज पोजीशन पर कर पᱶटोᮕाफ का उठना सुिनि᳟त करे I  

9. लाइन इंिडकेटर से OHE वो᭨टेज का होना सुिनि᳟त करे I  

10. BLDJ के ᳇ारा VCB ᭍लोज करे I  

11. पेन᭨टी ᮩेक ᳯरलीज करने के िलए EBV हडᱹल को 10 सेकंड FS पोजीशन पर रखकर Run पर करे I मोड ि᭭वच को 
“लीड” पर करे  

12. मा᭭टर कंᮝोलर पर ᳯरवसᭅर से ᳰदशा का चयन करे और पा᳼कग ᮩेक का ᳯरलीज होना सुिनि᳟त करे I  

24. लोको को डडे बनान ेका तरीका –  

1. सुिनि᳟त करे ᳰक लोको FM साफ़ करके खड़ा हो I VCB खोले, पᱶटो झुकाए तथा शटडाउन करे I  

2. दोनᲂ से᭍शन मᱶ EBV ि᭭वच TRL पर करे I 

3. दोनᲂ से᭍शन मᱶ ऑटो ᮩेक हडᱹल FS पोजीशन मᱶ लॉ᳴कग िपन से लॉक होने चािहए I 

4. ᮩेक पैनल पर DER कॉक दोनᲂ से᭍शन मᱶ cut-in पोजीशन मᱶ रिखय ेI 

5. दोनᲂ से᭍शन मᱶ ᮩेक क᭠ᮝोल पैनल पर SIFA कॉक को ᭍लोज पोजीशन परᭅख ेI  

6. दोनᲂ से᭍शन मᱶ ᮩेक क᭠ᮝोल पैनल पर FP कॉक को ᭍लोज पोजीशन पर करे I  

7. ᮩेक पाइप को अप᭭ᮝीम और डाउन᭭ᮝीम मᱶ जोड़ ेलोको सᳶवस और इमरजᱶसी ᮩेक ए᭡लीकेशन के िलए वगैन के ᱨप मᱶ 
कायᭅ करता ह ैI 

8. यᳰद पा᳼कग ᮩेक ᳯरलीज नहᱭ हो रहा ह ैतो ᭡लंजर को खᱭचकर पा᳼कग ᮩेक ᳯरलीज करे I 
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25. इमरजᱶसी ᮩके ᳯरसटे करन ेका तरीका –  

1. EBV पर इंटीमेशन आत ेही ऑटो ᮩेक हडᱹल को EMER पोजीशन पर ल ेजाए I  

2. यᳰद कोई इमरजᱶसी ᮩेक ह ैतो ए᭡लीकेशन का कारण रेि᭍टफाई करे I 

a. एि᭍टव और इनएि᭍टव से᭍शन मᱶ EB पुश बटन का सामा᭠य हालत मᱶ होना सुिनि᳟त करे I  

b. एि᭍टव और इनएि᭍टव से᭍शन मᱶ सहायक चालक ᮩेक हडᱹल (RS) को ᳯरसेट करे I  

c. अगर इनएि᭍टव कैब मᱶ ऑटो ᮩेक हडᱹल इमरजᱶसी पोजीशन मᱶ ह ैतो FS पोजीशन पर लॉक करे I  

3. एक बार VCB ᭍लोज का ᳯᮝगर प᭨स द ेयᳰद ऑटो ᮩेक हडᱹल ᳇ारा EB लागू होन ेपर ह ैI तो VCB को ᳯᮝगर प᭨स देन े
कᳱ आव᭫यकता नहᱭ ह ैI  

4. जब EBV पर ‘Safety Panelty Keep in FS “इंटीमशेन आये तो ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पोजीशन पर रख ेयᳰद 
इंटीमशेन नहᱭ आता तो लोको को बैक अप ᮩेक के साथ चला सकते है I 

5. 10 सेकंड के िलए वेट करे और EBV पर “Ok to Run” इंटीमशेन आन ेके बाद ऑटो ᮩेक हडᱹल को Run पर ले जाए I 

 

EBV फेिलयर के मामल ेमᱶ पने᭨टी ᮩके ᳯरसटे करन ेका तरीका – 

नोट िजस से᭍शन कᳱ EBV फ़ैल होती ह ैउस से᭍शन से EB को ᳯरलीज नहᱭ कर सकते I 

1. अनह᭨ैदी EBV मᱶ ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पोजीशन पर लॉक करे I  

2. ह᭨ैदी EBV मᱶ मोड ि᭭वच को LEAD पर सेले᭍ट करे I 

3. EBV पर ‘Safety Panelty Keep in FS “इंटीमशेन के बाद ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पोजीशन पर ल ेजाए I  

4. 10 सेकंड के िलए वेट करे और EBV पर “Ok to Run” इंटीमशेन आन ेके बाद BP चाजᭅ करने के िलए ऑटो ᮩेक हडᱹल 
को Run पर ल ेजाए I  

 

26. िविजलᱶस को एᲣालजे और ᳯरसटे करन ेका तरीका –  

िविजलᱶस क᭠ᮝोल, इᳲ᭠चग मोड को छोड़कर सभी मोड मᱶ एि᭍टव रहता ह ैI िविजलᱶस क᭠ᮝोल एि᭍टव होने के िलए लोको कᳱ गित 
5 kmph से ऊपर होनी चािहए I लोको पायलट को चािहए कᳱ 60 सेकंड के अंदर िन᳜ मᱶ से कोई एक कायᭅ अव᭫य करे I 

i. मा᭭टर कंᮝोलर के हडᱹल का मूवमᱶट (5 %) 

ii. ऑटो ᮩेक हडᱹल का मूवमᱶट  

iii. िविजलᱶस पैडल ि᭭वच को पुश करना  

iv. VCD Ack/ᳯरसेट पशु बटन को दबाना  
यᳰद 60 सेकंड के अंदर उपरोᲦ मᱶ से कोई ᳰᮓया नहᱭ कᳱ जाती तो तो एक अलामᭅ बजने लगता ह ैऔर िविजलᱶस इंिडकेशन जल 
जाता ह ैI ᳯरसेट करने के िलए , लोको पायलट को िविजलᱶस पडैल ि᭭वच को ᮧेस और ᳯरलीज करना चािहए I यᳰद अलामᭅ 16 
सेकंड के अंदर बंद नहᱭ होता ह ैतो पेन᭨टी ᮩेक लग जायᱶग ेI 

िविजलᱶस पेन᭨टी को ᳯरसेट करने के िलए लोको पायलट को चािहए ᳰक – 

1. ᮝै᭍शन ᮩेक कंᮝोलर हडᱹल को ᭠यᮝूल पर लाये I 

2. 32 सेकंड इंतज़ार करे I 

3. से᭠ᮝल पनैल पर VCD Ack/ᳯरसेट पुश बटन दबाये I 

4. VCB को ᭍लोज कमांड दे I 

5. ᳯरसेट को इवᱶट ᳯरकॉडᭅर मᱶ नोट ᳰकया जाता ह ैI 
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पेन᭨टी ᮩेक को ᳯरसेट  करन ेके िलए ऑटो ᮩेक हडᱹल को 10 सेकंड के िलए FS पोजीशन पर रखे और EBV पर “Ok to Run” 
इंटीमशेन आने के बाद ऑटो ᮩेक हडᱹल को Run पर ल ेजाए I  

संकेत – जब िसगनल अलामᭅ एि᭍टव होता ह ैतो बजर बजता ह ैऔर इंिडकेशन पैनल पर इंडीकेट होता ह ैI  

27. बकै अप ᮩके को उपयोग करन ेका तरीका –  

यह हडᱹल ᮟाईवर डे᭭क पर लगा होता ह ैIइसकᳱ तीन पोजीशन होती ह ैI 

a. (iii) - यह बकै अप हडᱹल कᳱ लपै पोजीशन ह ैI 

b. (ii)- यह बैक अप हडᱹल कᳱ ᳯरलीज पोजीशन ह ैI 

c. (v) - यह बैक अप हडᱹल कᳱ अ᭡लाई पोजीशन ह ैI 
सामा᭠य ᮩेक से बकै अप ᮩेक हडᱹल का ᮧयोग करने के िलए िन᳜ ᮧᳰᮓया का पालन करना आव᭫यक ह ैI  

i. दोनᲂ से᭍शन मᱶ BCM के LVC मᱶ लग ेस᳸कट ᮩेकर 62Q06 (VERTICAL से HORIZONTAL) को ᳯᮝप करे I 

ii. एि᭍टव से᭍शन के BCM पनैल पर PERCOS कॉक को cut in पोजीशन पर रख ेI 

iii. बैक अप हडᱹल को (III) पोजीशन पर रखे I   

iv. सुिनि᳟त करे ᳰक VCD बाईपास ि᭭वच सामा᭠य ᭭थित मᱶ ह ैI 

v. एि᭍टव कैब मᱶ बकै अप ᮩेक के valve हडᱹल कᳱ सहायता से BP चाजᭅ ᳰकया जाता ह ैI 

vi. BP चाजᭅ करन ेके िलए बकै अप हडᱹल को ᳯरलीज पोजीशन पर ले जाए I 

vii. BC ᮧेशर ‘0’ हो जायेगा यᳰद नहᱭ होता ह ैतो BCM पैनल मᱶ लगे KE िड᭭ᮝी᭣यᳯूटव valve के नीचे ᳰᲤक ᳯरलीज 
लीवर को खीचकर ᮩेक ᳯरलीज करे I नहᱭ होता है तो TP-16 , TP-20 व TPBC के ᳇ारा ᳯरलीज करे I  

viii. बकै अप ᮩेक के साथ लोको कᳱ गित ᮧितबंिधत होती ह ैI जो कᳱ अिधकतम 10 kmph होती ह ैI 

ix. EBV ᮩेक हडᱹल को अब केवल इमरजᱶसी ᮩेक ए᭡लीकेशन के िलए उपयोग ᳰकया जा सकता ह ैI 

 

28. दो लोकोमोᳯटव को आपस मᱶ कपल करन ेका तरीका –  

1. दो लोकोमोᳯटव को धीमी गित से एक दसुरे के पास लाये I लगभग 2-3 kmph और 1-2 मीटर पहले रोके I कपलर कᳱ 
पोजीशन चैक करे I 

2. कपᳲलग करते समय दोनᲂ लोको कᳱ नक़ल िपन का खुला होना सुिनि᳟त करे या कम से कम एक कᳱ िपन खलुी ᱟयी 
होनी चािहए I 

3. यᳰद आव᭫यक हो तो कपलर हडे कᳱ ि᭭थित म᭠ैयुअली एडज᭭ट करे I 

4. अब कपᳲलग के िलए ि᭭थर लोको कᳱ और दसुरे लोको को लगभग 3-5 kmph कᳱ गित से आगे लाये I 

5. कपᳲलग हो जाने के बाद दोनᲂ लोको के BP,FP पाइप को आपस मᱶ जोड़कर एगंल कॉक खोल द ेI 

6. लोको चलने से पहल ेचैक करे कᳱ पा᳼कग ᮩेक ᳯरलीज ह ैयᳰद ᳯरलीज नहᱭ ह ै तो पा᳼कग ᮩेक िसलᱶडर मᱶ लगे मै᭠यअुल 
ᳯरलीज ᳲ᭭पडल को स ेᮩेक ᳯरलीज करे I 
नोट लोको को थोडा सा चलाकर रोके और सिुनि᳟त करे कᳱ कपᳲलग ठीक ᮧकार स ेजडुी ह ैI 
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29. लोको का BP लीक टे᭭ट करन ेका तरीका –  

1. BP लीक टे᭭ट करन ेसे पहल ेसुिनि᳟त करे कᳱ लोको मᱶ इमरजᱶसी ᮩेक ए᭡लाइड तो नहᱭ ह ैI 

2. इनएि᭍टव कैब मᱶ ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पोजीशन पर लॉक करे I 

3. एि᭍टव कैब मᱶ ऑटो ᮩेक हडᱹल को Run पोजीशन पर करे I 

4. डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल को अ᭡लाई पोजीशन पर रख ेI 

5. एि᭍टव कैब मᱶ EBV िसले᭍टर ि᭭वच को LEAD पोजीशन पर रखे I 

6. ऑटो ᮩेक हडᱹल को िमिनमम पोजीशन पर रख ेिजससे ER ᮧशेर 4.6 ± 0.10 Kg/cm² तक कम हो जाता अह ैऔर BP 
ᮧेशर कम होकर 4.6 ± 0.10 Kg/cm² हो जाता ह ैI  

7. इसके बाद EBV सेल᭍ेटर ि᭭वच को TEST पोजीशन पर रख ेI BC लगभग 3.8  ± 0.15 Kg/cm² तक चाजᭅ हो 
जायेगा I  

8. ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पर रख ेिजससे ER लगभग 3.3 ± 0.10 Kg/cm² तथा BP ᮧशेर 4.6 ± 0.10 Kg/cm² चाजᭅ 
रहता ह ैI  

9. 1 िमनट इ᭠तेजार करे अगल े2 िमनट मᱶ BP ᮧशेर 0.07 Kg/cm² से अिधक नहᱭ िगरना चािहए I  

10. ऑटो ᮩेक हडᱹल को Run पर रख ेिजससे ER ᮧेशर लगभग 5.0 ± 0.10 Kg/cm² तक तथा BP नहᱭ बढ़ना चािहए I  

11. EBV मोड सेले᭍टर ि᭭वच को LEAD पोजीशन पर करे िजससे BP ᮧेशर ER ᮧशेर के बराबर हो जायगेा तथा BC 
ᮧेशर घटकर < 0.2 हो जायेगा I  

 

30. ᳲसगल पाइप लोको कॉ᭠फᳱगरेुशन (लोड के साथ) -  
1. लोको मᱶ पा᳼कग ᮩेक लगाये I  

2. फोरमेशन मᱶ BP पाइप को कन᭍ेट करे  

3. पा᳼कग ᮩेक ᳯरलीज करे I 

4. नॉन एि᭍टव कैब मᱶ ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पर लॉक , डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल को ᳯरलीज पर तथा EBV मोड सले᭍ेटर 
ि᭭वच को ᮝेल पर रख ेI  

5. एि᭍टव कैब मᱶ EBV मोड ि᭭वच को LEAD पर रख ेI 

6. EBV पर इंटीमेशन आत ेही हडᱹल को EMER पर ल ेजाए I 

7. जब EBV पर “Safety Panelty Keep in FS” का इंटीमेशन आय ेतो ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पोजीशन मᱶ रख ेI  

8. जैसे ही EBV पर ‘okay to Run का इंटीमेशन आय ेतो ऑटो ᮩेक हडᱹल को Run पोजीशन पर करे I 

 

31. लोको ᮕाउंᳲडग –  

1. ᮣोटल को ‘0’ पर करे I लोको खड़ा करे लोको ᮩेक/पा᳼कग ᮩेक अ᭡लाई करे I 

2. VCB ओपन करे पᱶटो लोवर करे ᳯरवसᭅर को ᭠यᮝूल पर करे MASCON key को off पोजीशन पर करके बहार िनकाले I 

3. DDU या Maskon key से लोको शट डाउन करे I 

4. PCU मᱶ ि᭭थत पᱶटो cut out कॉक को बंद करे I 

5. वकᭅशॉप स᭡लाई कᳱ MCB को off करे I 

6. LV पैनल पर लगे Z-SEC ि᭭वच को ᭍लॉक-वाइज घुमाकर िडसकने᭍शन पोजीशन पर करके िनकाल ले I 
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7. Z-SEC ि᭭वच के साथ नील ेरंग कᳱ KABA key और वकᭅशॉप ᭡लग बॉ᭍स कᳱ key लगी होती ह ैI इस ि᭭वच के साथ 
लगी KABA key को HV ᭍यूिबकल मᱶ ᮕाउंᳲडग ि᭭वच के उपर वाल ेबैरल मᱶ लगाकर एंटी ᭍लॉकवाइस 180 ° घुमाये I 
तथा बैरल को ए᭠टी-᭍लॉक वाइज घुमाए I  

8. ᮕाउंᳲडग हडᱹल को अपनी पोजीशन से बाहर िनकालकर नाइफ ि᭭वच मᱶ लगाकर  नॉन ᮕाउंᳲडग पोजीशन से ᮕाउंᳲडग 
पोजीशन मᱶ घुमाये िजससे लोअर बरैल ᮨᳱ हो जायगेा I  

9. लोअर बैरल मᱶ लगी हरे रंग कᳱ key को ᭍लॉक वाइज 90 ° घमुाकर बरैल को भी ᭍लॉक वाइस घुमाये अब हरे रंग कᳱ 
key को ᭍लॉक वाइज 360 ° घुमाकर बाहर िनकाल द ेI  

10. इसी ᮧकार दसूरे से᭍शन से हरी key बाहर िनकालᱶगे I  

11. दोनᲂ हरी key को BVR मᱶ लॉक पोजीशन मᱶ लगाकर अनलॉक पोजीशन मᱶ घुमाएंग ेI  

12. इसके बाद Shore स᭡लाई MCB को ऑफ पोजीशन पर होना चैक करᱶग ेI  

13. 6 िमनट वेट करने के बाद BVR पैनल पर लगे “Push to Unlock handle” पशु बटन को ᮧेस करे I िजससे नीच ेदो 
हरे रंग कᳱ LED जल जायेगी I  

14. LED जलन ेके बाद पशु बटन कᳱ दबी पोजीशन मᱶ हडᱹल को सᳶवस से earth पोजीशन मᱶ करᱶग ेI  

15. इसके नीचे लगी चारो काल ेरंग कᳱ key को 90 ° एंटी ᭍लॉकवाइस घुमाकर िनकाल सकते ह ैअब लोको ᮕाउंड हो गया 
ह ैI  

16. इन चािबयᲂ मᱶ से तीन key का ᮧयोग HV ᭍यूिबकल व E ᭣लाक को खोलने मᱶ ᳰकया जाता ह ैI इसका ᮧयोग मᱶटेनᱶस 
᭭टाफ ᳇ारा ᳰकया जाएगा I  

 

32. ह᭨ेपर मोड (बकᱹर मोड) - 
1. लीᳲडग लोको से BP ᮟाप के आधार पर सहायक लोको मᱶ ᮩेक लगाने के िलए लीᳲडग लोकोमोᳯटव  के BP पाइप को 

सहायक लोको से कने᭍ट करे I  

2. सुिनि᳟त करे कᳱ अᳰᮓयाशील से᭍शन मᱶ EBV मोड ि᭭वच को TRL पर करे और EBV हडᱹल को FS पर लॉक करे I  

3. कायᭅरत कैब मᱶ EBV हडᱹल को FS पर और SA-9 को फुल सᳶवस मᱶ रखे I  

4. ᳯरवसᭅर को ᭠यᮝूल मᱶ रख ेI  

5. EBV मोड ि᭭वच को HLPR पोजीशन पर करे I  

6. EBV ᭭ᮓᳱन पर “MODE CHANGE: MODE=HLPR” का इंटीमेशन आना देख ेI  

7. अब इमरजᱶसी ᮩेक को छोड़कर कोई भी ᮩेक उपल᭣ध नहᱭ रहगेा I  

नोट – बᱹकर लोको को आम तौर पर अंत मᱶ रखा जाता ह ैI   

33. मेन कंᮧेसर के तेल कᳱ जाँच –  

1. म᭎ुय कंᮧेसर के तेल कᳱ जाँच MASU मᱶ ᳰदए गए ᭭पाई ᭏लास ᳇ारा देखकर कᳱ जा सकती ह ैI  

2. MR ᮟेन कॉक के ᳇ारा MR ᮧशेर 8 Kg/cm² से कम करके तथा ᮟाइᳲवग डे᭭क पर लगे कंᮧेसर ि᭭वच को म᭠ैयुअल पर 5 
िमनट के िलए करे I  

3. एक बार कंᮧेसर बंद हो जान ेपर 5 िमनट तक ᮧतीᭃा करे I अब ᭭पाई ᭏लास मᱶ तेल के ᭭तर कᳱ जाँच करे I यᳰद ᭭तर 
िमिनमम के नीचे ह ैतो तेल का ᭭तर low मन जाता ह ैI यᳰद िमिनमम और मैि᭍समम के बीच ह ैतो तो यह ठीक मन 
जायेगा I  

 

 



                                                                                   
 

 

34. TCMS (DDU) 
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                            Traction Control and Monitoring System (TCMS)

Screen layout – DDU ᭭ᮓᳱन 10

जोन-1 – ᭭ᮓᳱन के सबसे ऊपर ᭏लोबल फं᭍शन 

फा᭨ट कᳱ जानकारी िमलती ह ैI  

जोन-2 – बायᱭ तरफ फं᭍शन key (

िमलती ह ैI 

जोन-3 – दाई और ᭏लोबल नेिवगेशन 

जोन-4 – नीचे कᳱ और ᭠यूमᱶᳯरकल key 

                                                
 

 

 

1. ᭏लोबल फं᭍शन key – यह key 

ह ैइसे ctrl F1 से ctrl F0 से ᮧदᳶशत
सकती ह ैये दो ᮕुप मᱶ बाटी जा सकती ह ै

a. पहली key िजसके ᳇ारा ᭭ᮓᳱन 
क᭠ᮝोल key होती ह ैI 

b. इस Key ᳇ारा LP  पूरे लोको के ᭭टेटस कᳱ जानकारी व
इसमᱶ दो key होती ह ैिजसके ᳇ारा जो अव᭭था सही नहᱭ ह ैका पता कर सकत ेह ै

2. ᭏लोबल नवेीगशेन key – यह key 

को ᮧा᳙ करने के िलए इस key 
होती ह ैI  

Function 
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Traction Control and Monitoring System (TCMS) 

10.4 इंच कᳱ कलर ᭭ᮓᳱन ह ैिजसम े32 फं᭍शन key लगी ह ैI 

᭭ᮓᳱन के सबसे ऊपर ᭏लोबल फं᭍शन key (CtrF1 तो Ctr50 ) लगी ह ैI  िजसके ᳇ारा ऑपरेशनल पैरामीटर 

(F1- F6) लगी ह ैिजसे मा᭟यम से ᭭ᮓᳱन बदलकर टे᭭ट व रोᳲलग ᭭टॉक कᳱ जानकारी 

दाई और ᭏लोबल नेिवगेशन key (Esc,Up,Down,Right,Left,Return) लगी ह ैI 

key पडै लगा ह ैिजसके ᳇ारा ᭠यूमᱶᳯरकल एᮝंी कᳱ जाती ह ैI 

                                                 

key ᭭ᮓᳱन के ऊपर रहती ह ैिजससे फा᭨ट पर सीधे पᱟच सकते ह ैइसे जोन

ᮧदᳶशत ᳰकया जाता ह ैI इसमᱶ ऑन/ऑफ key एव ंतापमान और ᮩाइटनेस एडज᭭ट कᳱ जा 
दो ᮕुप मᱶ बाटी जा सकती ह ैI 

᳇ारा ᭭ᮓᳱन व उसके बारे मᱶ जानकारी ᮧा᳙ करते ह ैइसमᱶ िड᭭᭡ले 

रे लोको के ᭭टेटस कᳱ जानकारी व मᱶटेनᱶस के िलए जो सहायता चािहए का पता लगा सकता ह ै
होती ह ैिजसके ᳇ारा जो अव᭭था सही नहᱭ ह ैका पता कर सकत ेह ैव मᱶटेनᱶस ᭭ᮓᳱन पर पᱟच सकत ेहै

key ᭭ᮓᳱन के दाई और रहती ह ैइसे जोन-3 से ᮧदᳶशत करते ह ै᭭ᮓᳱ

key का ᮧयोग करते ह ै I जो Escape,page up,page Dn

 
Globa l Function ke y 

Numerical key 

      Work Area 

I  

िजसके ᳇ारा ऑपरेशनल पैरामीटर व 

रोᳲलग ᭭टॉक कᳱ जानकारी 

 

 

 

᭭ᮓᳱन के ऊपर रहती ह ैिजससे फा᭨ट पर सीधे पᱟच सकते ह ैइसे जोन-1 से ᮧदᳶशत करते 

तापमान और ᮩाइटनेस एडज᭭ट कᳱ जा 

उसके बारे मᱶ जानकारी ᮧा᳙ करते ह ैइसमᱶ िड᭭᭡ले ऑन/ऑफ key व ᮩाइटनेस हतुे 

मᱶटेनᱶस के िलए जो सहायता चािहए का पता लगा सकता ह ै
मᱶटेनᱶस ᭭ᮓᳱन पर पᱟच सकत ेह ैI 

से ᮧदᳶशत करते ह ै᭭ᮓᳱन पर ᳰकसी सूचना 

page Dn, Right,Left,Return key 

Global Navigation 
key 



                                                                                   
 

3. फं᭍शन key – यह key ᭭ᮓᳱन के बायᱭ और होती है इसे जोन

इस key का ᮧयोग िविभ᳖ ᭭ᮓᳱन पर जाने के िलए ᳰकया जाता ह ै

4. ᭠यमूᱶᳯरक key पडै – यह key ᭭ᮓᳱ

करते ह ैI  
᭭ᮓᳱन के बारे मᱶ जानकारी -  ᭭ᮓᳱन िड᭭᭡ले एᳯरया को तीन भागो 

1. ᭭टेटस एᳯरया – ᮝेन के ऑपरेशनल ᭭टेटस कᳱ जानकारी हतेु 

2. वकᭅ  एᳯरया – ᭭ᮓᳱन के बीच का भाग वकᭅ  एᳯरया कहलाता ह ैइस एᳯरया मᱶ ᮝेन च

3. नेिवगेशन एᳯरया –  

कलर पॉकेट 
कलर  
ह᭨का ᮕ े 
हरा  
पीला  

नारंगी  

लाल  
काला  
सफ़ेद  
नीला  
ᮕे  

       ए᭍ससे लबेल – सभी ᭭ᮓᳱन व कायᭅ ए᭍ससे लबेल पर उपल᭣ध रहता ह ै

ᮓम स० ए᭍सेस लबेल 
1. 0 
2. 1 
3. 2 
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᭭ᮓᳱन के बायᱭ और होती है इसे जोन-2 से ᮧदᳶशत करते ह ैI इसे F

का ᮧयोग िविभ᳖ ᭭ᮓᳱन पर जाने के िलए ᳰकया जाता ह ैI  

᭭ᮓᳱन नीचे कᳱ तरफ होती ह ैइसे जोन-4 से ᮧदᳶशत करते ह ैइसे 

᭭ᮓᳱन िड᭭᭡ले एᳯरया को तीन भागो मᱶ बांटा गया ह ैI जो िन᳜ ह ैI 

ᮝेन के ऑपरेशनल ᭭टेटस कᳱ जानकारी हतेु I  

᭭ᮓᳱन के बीच का भाग वकᭅ  एᳯरया कहलाता ह ैइस एᳯरया मᱶ ᮝेन चलाने कᳱ सारी जानकारी िमलती ह ै

ᮧभाव  
UnKnown ᭭टेटस , आइसोलाटेड/इि᭠हिबटेड  
नामᭅल ऑपरेशन  
वाᳺनग – low ᳰᮓᳯटकल पोजीशन  

ᮧी अलामᭅ – मीिडयम ᳰᮓᳯटकल पोजीशन 
अलामᭅ-हाई ᳰᮓᳯटकल पोजीशन 
᭭ᮓᳱन बैक ᮕाउंड  
टे᭍᭭ट  
मीनू ᳰᮓयाशील  
मीनू अᳰᮓयाशील िजसे ᳰᮓयाशील बना सकत ेहै I   

कायᭅ ए᭍ससे लबेल पर उपल᭣ध रहता ह ैI  

अिधकृत ᳞िᲦ सीमाए 
लोको पायलट नो पासवडᭅ 
सुपरवाइजर िस᭍योर िवध पासवडᭅ 

ᮧशासक िस᭍योर िवध पासवडᭅ 

F1 - F4 से ᮧदᳶशत करते ह ैI 

से ᮧदᳶशत करते ह ैइसे 1,2,3----0 से ᮧदᳶशत 

ने कᳱ सारी जानकारी िमलती ह ैI  
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Initialization ᭭ᮓᳱन – ᮝेन को पॉवर अप करन ेके बाद िन᳜ कायᭅ करन ेहᲂग ेI  

1. DDU शुᱨआती ᭭ᮓᳱन तब तक ᳰदखायेगा जब तक पणूᭅ ᱨप स ेशुᱨ न हो जाए I  

2. CCR से ᭭टाटᭅअप दनेे पर  ᭭ᮓᳱन पर सवᭅᮧथम मेसेज waiting for MPU  आएगा I 

3. DDU ᭭टाटᭅअप के 5 सेकंड बाद जब MPU ᭭टाटᭅ हो जाए तब ᭭ᮓᳱन ᮧदᳶशत होती ह ैI  

4. DC स᳸कट ᭭टाटᭅ होने के बाद ENTER PILOT ID आन ेपर लोको पायलट अपनी ID व पासवडᭅ भरेगा I  
᭭ᮓᳱन पर सभी key हमेशा कायᭅरत नहᱭ होगी जो key कायᭅरत होगी उनके नीच ेहरी बᱫी कᳱ पतली लाइन जलती 
रहगेी I  

᭭ᮓᳱन स ेिन᳜ जानकारी िमलती ह ै–  

1. पᱶटोᮕाफ, VCB,HHT कᳱ ि᭭थित  

2. ᮩेक िस᭭टम कᳱ ि᭭थित  

3. यᳰद कोई सब िस᭭टम आइसोलटे ह ैतो उसकᳱ जानकारी  

4. ऑपरेशन मोड  

5. समय और तारीख  

6. बैटरी वो᭨टेज व चाजᭅर कᳱ ि᭭थित  

7. TCU कᳱ ि᭭थित  

8. इलेि᭍ᮝकल ᮩेक कᳱ ि᭭थित  

9. ए᭍सल के तापमान कᳱ ि᭭थित  

10. कैब मᱶ लग ेAC कᳱ ि᭭थित  

11. ᭢लशैर लाईट ऑन होने पर संकेत  

12. आग या धुआं अलामᭅ  

13. दरवाजो कᳱ ि᭭थित  

14. OHE मᱶ वो᭨टेज व करंट कᳱ माᮢा  

15. TE/BE का मान  

IOS ᭭ᮓᳱन पर पᱟचना –  

1. DDU ᭭ᮓᳱन के उपर बन ेबाए से चौथे आइकॉन को टच करे I  

2. ᮧ᭜येक ᭭ᮓᳱन से वापस िपछले ᭭ᮓᳱन पर आने के िलए दािहने तरफ बने आइकॉन C को टच करे I  

मᱶटेनᱶस ᭭ᮓᳱन पर पᱟचना –  

1. DDU ᭭ᮓᳱन पर उपर बन ेबाए से पांचवे आइकॉन को टच करे I  

2. िजससे पासवडᭅ ᭭ᮓᳱन ᮧदᳶशत होता है I  

3. पासवडᭅ डाल ेI  

लाइफ इंिडकेटर –  

᭭ᮓᳱन पर लाइफ इंिडकेटर पर िन᳜ जानकारी ᮧा᳙ होती है –  

1. कम से कम एक ᭭मोक सᱶसर के सᱶस करने पर आग या धुंआ आने पर यह तब तक ᳲ᭣लक करेगा जब तक इसे एᲣालेज न 
ᳰकया जाए I  

2. दरवाजे/िखड़कᳱ खुली होने पर बज़र  

3. फॉरवडᭅ ᳰदशा सेले᭍ट करने पर  
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4. बैकवडᭅ ᳰदशा सेले᭍ट करन ेपर  

5. कोई भी ᳰदशा सेले᭍ट न करन ेपर  

6. सामा᭠य ᮟाइᳲवग मोड  

7. इᳲ᭠चग मोड  

8. याडᭅ शंᳳटग मोड  

9. कां᭭टᱶट ᭭पीड मोड  

10. वकᭅशॉप मोड  

11. सᱶᳲडग कायᭅरत ह ै 

12. सᱶᳲडग बाईपास ह ै 
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Train Control and monitoring System - Screen List 

 

 



                                                                                   
 

 

 

Initial Screen – Screen when Control electronics is ON and TCMS is ready. We can activate any of the 

driver cab. 
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Screen when Control electronics is ON and TCMS is ready. We can activate any of the Screen when Control electronics is ON and TCMS is ready. We can activate any of the 

 



                                                                                   
 

 

 

 

Home Screen – इस ि᭭थित मᱶ ᳰकसी भी कैब से 
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मᱶ ᳰकसी भी कैब से Maskon key लगाकर कैब एि᭍टव कᳱ जाती ह ै

 

लगाकर कैब एि᭍टव कᳱ जाती ह ैI  



                                                                                   
 

 

 

 

 

 

Speed Freeze Indication – जब ᭭पीड ᮨᳱज बटन को ᮧेस ᳰकया जाता ह ै

कर लेता ह ैI  

नोट – ᭭पीड ᮨᳱज पुश बटन का ᮧयोग केवल दघुᭅटना के समय ᳰकया जाता ह ै
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जब ᭭पीड ᮨᳱज बटन को ᮧेस ᳰकया जाता ह ैI यह अंितम 30 िमनट का डाटा अपने अंदर ᭭टोर 

᭭पीड ᮨᳱज पुश बटन का ᮧयोग केवल दघुᭅटना के समय ᳰकया जाता ह ैI  

 

िमनट का डाटा अपने अंदर ᭭टोर 
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ᮝेन ID – ᮝेन ID भरन ेके िलए 8 character का ᮧयोग करना ह ै I कोई भी ᭭थान खाली नहᱭ छोड़ना ह ैI ए᭠ᮝी करन ेके बाद 

Enter बटन दबाना ह ैI  
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Pilot ID – सभी 10 कॉलम भरने ह ैअगर ID मᱶ कॉलम खली रहते ह ैतो ल᭢ेट साइड से 000 लगाय ेजैसे – 000MGS1458 
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Hauling Load – hauling लोड के िलए सभी कॉलम पूरे भरे I जैसे 05600.5 एवं Enter बटन को दबाये I  
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No. of Wagons – यहाँ पर कुल वगैन कᳱ स᭎ंयां भरे I जैसे 060 भरन ेके प᳟ात Enter का ᮧयोग करे I . 
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Driving Mode – ᮟाइᳲवग मोड (2) को दबाने पर िन᳜ ᭭ᮓᳱन खुलती ह ैI इसमᱶ चार आ᭡शन आते ह ैI इसके ᳇ारा ᳰकसी भी 

मोड मᱶ गाड़ी का संचालन ᳰकया जाता ह ैI जब लोको को इनरजाइज करते ह ैI तो बाई िडफ़ॉ᭨ट नामᭅल मोड िसले᭍टेड रहता ह ैI  
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Constant speed mode – इस मोड मᱶ ऐि᭒छक ᭭पीड को सेले᭍ट ᳰकया जाता ह ैI ᭠यूनतम गित 30 Kmph ह ैI  
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Inching mode – इस मोड मᱶ ᭭पीड 0.5 – 1.5 kmph तक सेट कᳱ जाती ह ैI 
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Yard shunting mode – इस मोड मᱶ अिधकतम गित 15 Kmph रहती ह ैइस गित का ᮧयोग शंᳳटग कायᭅ के िलए ᳰकया जाता 

ह ैI  
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Brakes Status – तीसरे न० कᳱ ᭠यूमᳯेरकल key से यह ᳲवडो खुलती ह ैI इसमᱶ िविभ᳖ ᮩेक ᳰक ि᭭थित चैक कर सकत ेह ैI   
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Traction Status – यह 4 न० कᳱ ᭠यूमᳯेरकल key ह ैI इसमᱶ TCU एव ंमोटर कᳱ ि᭭थित चैक कर सकते ह ैएवं ED भी चैक कर 

सकते ह ैI . 
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Traction Status- मोटर/E ᭣लाक को ि᭍लक करके Axle, मोटर एवं E ᭣लाक का ᭭टेटस चकै कर सकते ह ैI . 
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High Voltage status – यह 5 न० कᳱ ᭠यूमᳯेरकल key ह ै I इसमᱶ पᱶटो, VCB , आ᭏जलरी कंᮧेसर एव ंलोको ᮕाउंᳲडग का 

᭭टेटस चैक करत ेहै साथ ही साथ consumed energy एवं regenerate energy को भी नोट करत ेहै I  
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High Voltage status – इस ᭭टेटस के पᱹटो क᭠ᮝोल पर जाकर पᱹटो सलेे᭍ट, पᱹटो रेज / लोअर एव ंVCB क᭠ᮝोल ᳰकया जा 

सकता ह ैI  
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Auxiliary Status- यह 6 न० कᳱ ᭠यूमᳯेरकल key ह ै I इसमᱶ आ᭏जलरी क᭠वटᭅर, बैटरी चाजᭅर एवं बटैरी का ᭭टेटस चैक कर 

सकते ह ैI 
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Auxiliary Status Page –  
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Status Page –  यह 7 न० कᳱ ᭠यूमᳯेरकल key ह ैI इसके ᳇ारा HVAC , संᳲडग ᭢लैपस एव ंनेटवकᭅ  का ᭭टेटस चैक ᳰकया जाता 

ह ैI   
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Status Page –  
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Lights Status – यहाँ से लोको कᳱ िविभ᳖ ᮧकार कᳱ लाईट जैसे ᭢लैशर लाईट एवं माकᭅ र लाईट का ᭭टेटस एवं क᭠ᮝोल ᳰकया 

जाता ह ैयह 8 न० कᳱ ᭠यूमᳯेरकल key ह ैI यह “ऑफ” पोजीशन है I 
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लाईट ᭭टेटस – ऑन पोजीशन  
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Compressor Status – यह 9 न० कᳱ ᭠यूमᳯेरकल key ह ैI यहाँ से कंᮧेसर, एयर ᮟायर आᳰद का ᭭टेटस चैक ᳰकया जाता ह ैI  
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CB Status – यह 10 न० कᳱ अंितम ᭠यूमᳯेरकल key ह ैI इसके ᳇ारा LVC, HVC एव ंE ᭣लाक कᳱ स᳸कट ᮩेकर कᳱ ि᭭थित एव ं

᭭टेटस चैक कर सकते ह ैI  
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CB ᭭टेटस  
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Status Area –  
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Emergency Brake-  
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Fire status – इस पेज के ᳇ारा फायर ᭭टेटस कᳱ जानकारी िमलती ह ैI   
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डोर ᭭टेटस : इस पेज के ᳇ारा सभी डोर कᳱ जानकारी िमलती ह ैI  
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डोर ᭭टेटस : 
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35. दोष िनवारण (Troubleshooting) : 

 

ᮓमाकं  फा᭨ट  ᮝबलशᳳूटग  
1.  सᳶवस ᮩेक ᳯरलीज नहᱭ हो रहा ह ैI   इनएि᭍टव कैब मᱶ ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पोजीशन पर लॉक करे , 

डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल को ᳯरलीज पर करे और EBV मोड सेले᭍टर ि᭭वच 
को ᮝेल पर रखे I  

 एि᭍टव कैब मᱶ EBV सेल᭍ेटर मोड ि᭭वच को लीड पर करे I  
 इसके बाद पा᳼कग ᮩेक अ᭡लाई करे I 
 ऑटो ᮩेक हडᱹल को Run पर करे और डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल को ᳯरलीज 

पर करे I 
 सुिनि᳟त करे कᳱ BP ᮧेशर 5.0 Kg/cm² ᱟआ या नहᱭ I 
 यᳰद BP चाजᭅ नहᱭ ᱟआ ह ैतो ᮩेक िसᳲलडर ᮧेशर को िड᭭ᮝी᭣यᳯूटव 

valve से ᳯरलीज करे I 
 िड᭭ᮝी᭣यᳯूटव valve पर लीवर का उपयोग करके BC ᳯरलीज करे यᳰद 

ᳰफर भी ᳯरलीज नहᱭ होता तो टे᭭ट पॉइंट 20 TP व 16 TP से ᳯरलीज 
करे या अंडर ᮨेम मᱶ DBP ᮧेशर को कॉक के ᳇ारा ᳯरलीज करे I 

2.  पा᳼कग ᮩेक ᳯरलीज नहᱭ हो रहा है I  एि᭍टव से᭍शन मᱶ ऑटो ᮩेक एवं डायरे᭍ट ᮩेक अ᭡लाई करे I 
 सुिनि᳟त करे कᳱ BC ᮧेशर गजे मᱶ ᳰदख रहा ह ैI 
 उसके बाद पा᳼कग ᮩेक को दोनᲂ से᭍शन मᱶ BCM पैनल पर लगे 

सोलोनोइड वा᭨व से ᳯरलीज करे I 
 अगर ᳯरलीज नहᱭ होता तो अडंर ᮨेम मᱶ जाकर मै᭠यअुली हडᱹल से 

ᳯरलीज करे I 
 यᳰद अब भी ᳯरलीज नहᱭ होता तो ह᭨ेपलाइन को कॉल करे I 

3.  EB पुश बटन दबा ही रह गया ह ैI  चालक डे᭭क पर लगे EB पुश बटन को सामा᭠य करे I सुिनि᳟त करे कᳱ 
दोनᲂ कैब मᱶ EB बटन ᳯरलीज ह ैI 

 यᳰद ि᭭थित सामा᭠य न हो तो BCM पैनल से PERCOS को ऑपरेट 
करे व बकै अप मोड(PTDC) मᱶ आगे बढ़ने कᳱ ᮧᳰᮓया सुिनि᳟त करे I 

4.  BP ᮧेशर नहᱭ बनता I  EBV हडᱹल , EB पशु बटन और ALP साइड इमरजᱶसी कॉक ᳯरलीज 
पोजीशन पर होनी चािहए  I 

 इनएि᭍टव कैब मᱶ ऑटो ᮩेक हडᱹल को FS पोजीशन पर लॉक करे , 
डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल को ᳯरलीज पर करे और EBV मोड सेले᭍टर ि᭭वच 
को ᮝेल पर रखे I 

 एि᭍टव कैब मᱶ EBV सेल᭍ेटर मोड ि᭭वच को लीड पर करे I  
 MR गेज पर ᮧेशर का 8.0 Kg/cm² स ेअिधक होना देखे I 
 EBV िड᭭᭡ल ेकᳱ जाँच करे अगर उसमे टारगेट ᮧेशर ‘000’ Kg/cm² 

हो तो BP लाइन मᱶ लीकेज कᳱ जाँच करे I 
 दोनᲂ से᭍शन मᱶ EBV हडᱹल से लीकेज कᳱ जाँच करे I 
 सुिनि᳟त करे कᳱ दोनᲂ से᭍शनो मᱶ ALP इमरजᱶसी कॉक से लीकेज कᳱ 

जाँच करे I 
 लोको के BP एगंल कॉक को बदं करे और ऑटो ᮩेक हडᱹल लगाकर BP 

चाजᭅ करे I 
 BP कॉक से लीकेज कᳱ जाँच करे और सुिनि᳟त करे कᳱ दोनᲂ से᭍शन 

मᱶ कॉक बंद ह ैI 
 821 वᱶट वा᭨व से लीकेज कᳱ जाँच करे यᳰद ह ैतो स᭥बंिधत से᭍शन के 

BCM पर SIFA आपातकालीन कॉक को बंद करे I 
 दोनᲂ BCM से लीकेज कᳱ जाँच करे I 
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 यᳰद कॉक को बंद करने से लीकेज बंद हो जाती ह ैतो EBV िड᭭᭡ले पर 
आये स᭠दशे के अनुसार BP चाजᭅ करे I 

 ᮝेन कᳱ तरफ कपᳲलग पर BP कॉक धीरे से खोले I 
 BP कॉक खोलने के बाद अगर ᳰफर से BP ᮟाप हो रहा ह ैतो ᮝेन मᱶ 

लीकेज कᳱ जाँच करे I  
5.  EBV मोड िमसमैच  अकायᭅशील कैब मᱶ यᳰद EBV मोड ि᭭वच ᮝेल पर नहᱭ ह ैतो ᮝेल पर 

करे I 
 कायᭅशील कैब मᱶ EBV मोड ि᭭वच का लीड पर होना सुिनि᳟त करे I 
 दसुरे BCM पर ि᭭वच करे और BP चाजᭅ करे  
 यᳰद अभी भी फा᭨ट मेसेज ᳰदखाई देता ह ैतो EBV को आइसोलेट 

करके बैक अप ᮩेक का उपयोग करे I 
6.  पᱹटो नहᱭ उठ रहा ह ैI   सुिनि᳟त करे कᳱ ZSEC दोनᲂ कैिबन मᱶ HV िडसकने᭍ट ि᭭थित मᱶ नहᱭ ह ैI 

सुिनि᳟त करे कᳱ दोनᲂ LV पर कोई CB ᳯᮝप नहᱭ ह ैI 
सुिनि᳟त करे कᳱ दोनᲂ से᭍शन मᱶ पᱶटोᮕाफ ि᭭वच आपातकाल ि᭭थित मᱶ नहᱭ 
ह ैI 

7.  BCM फेिलयर  BCM बदलन ेकᳱ सामा᭠य ᮧᳰᮓया का पालन करत ेᱟए दसूरे BCM पर 
ि᭭वच करे I 

8.  VCD फेिलयर क᭠ᮝोल ᱨम मᱶ सुिनि᳟ता के बाद CCR मᱶ लगी VCD बाईपास ि᭭वच  
ऑपरेट करे I  

9.  VCB ओपन/᭍लोज ि᭭वच फेिलयर VCB खोलने या बंद करने के िलए DDU का ᮧयोग करे I  

10.  इमरजᱶसी ᮩेक ᳯरल-े1/2 फेिलयर  Faulty से᭍शन मᱶ इमरजᱶसी कॉक को आइसोलेट करे I  

11.  दोनᲂ हडे लाईट का कायᭅ न करना  DDU से हडे लाईट संचािलत करने कᳱ कोिशश करे यᳰद ᳰफर भी न जल ेतो 
HELPLINE/TLC को सूिचत करे I 

12.  कैब िनि᭬ᮓय नहᱭ हो रही ह ै मा᭭टर कंᮝोलर को ᭠यᮝूल करे और key िनकाले I LVC मᱶ CB-74Q01 
ᳯᮝप करे I 

13.  ᭢लशैर लाईट कायᭅ नहᱭ कर रही ह ै  चैक करे ᳰक ᭢लैशर क᭠ᮝोल यूिनट कायᭅ कर रहा ह ैऔर टॉगल ि᭭वच 
“ऑन”  पोजीशन पर ह ै 
 ᮟाईवर डे᭭क पर ि᭭थत ᭢लशैर लाईट पशु बटन को दबाये और ᭢लशैर 
लाईट का कायᭅ करना सुिनि᳟त करे I अ᭠यथा DDU से “ऑन” करे I   
 यᳰद ᳰफर भी न जले तो HELPLINE /TLC को सूिचत करे I 

14.  TBC (ᮣोटल) कायᭅ नहᱭ करता   ᮣोटल को ᭠यᮝूल पर रखे I 
 डायरे᭍शन सेले᭍टर ि᭭वच को ऑफ ि᭭थित मᱶ रख ेᳰफर 
आव᭫यकतानुसार F/R मᱶ डाले तथा ᮝै᭍शन द ेI  
 यᳰद अब भी ᮝै᭍शन न आये तो CCR पैनल मᱶ ि᭭थत TBC बाईपास 
ि᭭वच को बाईपास करे I 
 TE/BE के िलए DDU पर वचुᭅअल मा᭭टर कंᮝोलर का ᮧयोग करे I 
 

15.  TCU आइसोलेशन   VCB खोले ᮣोटल ‘0’ पर रखे I 
 DDU पर page 4 ᮧेस कर मोटर ᭭ᮓᳱन पर जाए या 

  आइकॉन पर टेप करे I  
 आइसोलेशन को टच करे TCU के नीचे का आइकॉन ᭭पशᭅ करे I 

ISO को टच करे I TCU के नीचे का आइकॉन िजसे आपको 
आइसोलेट करना ह ैआइकॉन दखेकर आइसोलेट ᳰकये गए TCU को 
सुिनि᳟त करे I 

 VCB बदं करे I  
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16.  ᭠यᮝूल से᭍शन के बाद VCB बदं नहᱭ हो 
रहा ह ै 

 लाइन इंिडकेटर/DDU से OHE का होना देखे I यᳰद OHE ह ैतो 
ᮣोटल का ‘0’ पर होना देखे I  

 DDU से पᱹटो का उठा होना दखेे यᳰद पᱹटो नीचे ह ैतो गाड़ी रोके I 
 पᱹटो उठाये I 
 लाइन इंिडकेटर/DDU मᱶ OHE मᱶ संकेत के िलए वेट करे और 

VCB बदं करे I 
 अब भी VCB बंद न हो तो पᱹटो सेले᭍टर ि᭭वच स ेदसुरे पᱹटो का 

चयन करे I 
 VCB बदं करे I 

17.  पᱹटो नीचे नहᱭ हो रहा ह ै  पᱹटो टॉगल ि᭭वच को आपातकाल ि᭭थित मᱶ रख ेI  
 यᳰद अभी भी पᱹटो नीचे नहᱭ हो रहा ह ैतो पᱹटो आइसोलेशन cut 

out कॉक को cut out पोजीशन मᱶ करे I 
18.  LVC/E-Block /HVC मᱶ CB ᳯरसेट 

करना  
 110 V CB के िलए – एक बार CB ᳯरसेट करे यᳰद ᳰफर ᳯᮝप करे 

तो TLC को सूिचत करे I 
 415 V हाई वो᭨टेज CB  – VCB खोले, पᱹटो नीचे करे , CB 

ᳯरसेट करे I  
19.  कैब एि᭍टवटे न होना   LVC मᱶ ि᭭थत CB 74Q01 कᳱ जाँच करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो ᳯरसटे 

करे I 
 मा᭭टर कंᮝोलर को Mascon key से दो या तीन बार ऑफ/ऑन 

करे I 
 यᳰद ᳰफर भी सफलता न िमल ेतो क᭠ᮝोल ᱨम को रे᭭᭍यू हते ुसूिचत 

करे I 
20.  MR ᮧेशर नहᱭ बनता   कंᮧेसर का चलना देख ेI 

 ऑटो ᮟेनवा᭨व से लीकेज चैक करे Iयᳰद लीकेज ह ैतो ᮟेन कॉक बंद 
करे I 

 दोनᲂ से᭍शन मᱶ MR ᳰक ᮟेन कॉक का सही पोजीशन मᱶ होना देख ेI 
 दोनᲂ से᭍शन मᱶ BCM मᱶ लगी ᮟेन कॉक A11/1, A11/2, A11/3 

को चैक करे I 
 MASU मᱶ लीकेज कᳱ जाँच करे यᳰद लीकेज है तो MR 

आइसोलेशन कॉक को काटे I 
 MR,DBP,FP के एगंल कॉक से लीकेज कᳱ जाँच करे I 
 लोड कᳱ और लीकेज कᳱ जाँच करे I 

21.  इमरजᱶसी ᮩेक ᳯरसेट नहᱭ हो रहा ह ै  EB लगाने के बाद EB ᳯरसेट नहᱭ हो रहा ह ैतो एि᭍टव BCM 
CB को ᳯᮝप करके BCM को बदले I 

 यᳰद अब भी ᳯरसेट नहᱭ होता तो PERCOS का ᮧयोग करके बैक 
अप ᮩेक का ᮧयोग करे I 

22.  हॉनᭅ आइसोलशेन   ख़राब हॉनᭅ को कायᭅ से अलग करने के िलए ALP के पास वाला 
दरवाजा चौकोर key स ेखोल ेI 

 स᭥बंिधत आइसोलेशन कॉक को काटे I 
23.  हॉनᭅ फेिलयर   यᳰद हाई टोन हॉनᭅ कायᭅ नहᱭ कर रहा ह ैतो लो टोन हॉनᭅ का 

उपयोग करे I  
24.  फायर अलामᭅ का लगातार ᳯᮝगर होना   ᭭मोक िडटे᭍टर को िनकाल ेइसे साफ़ करके पुन लगाये I 

 यᳰद सफलता नहᱭ िमलती तो हे᭨पलाइन को सूिचत करे I 
25.  लाइन इंिडकेटर फेिलयर   DDU का ᮧयोग कर लोको ऑपरेट करे I 

26.  ᭭पीड िड᭭᭡ल ेफेिलयर   DDU का ᮧयोग कर लोको ऑपरेट करे I 
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27.  माकᭅ र लाईट कायᭅ नहᱭ करती   LVC मᱶ लग ेCB 91Q01 को चैक करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो ᳯरसेट करे I 
 टेल लाईट का बंद ि᭭थित मᱶ होना चैक करे I 
 माकᭅ र लाईट ि᭭वच को दो या तीन बार ऑपरेट करे I 

28.  कैब लाईट या ᭭पॉट लाईट कायᭅ नहᱭ 
करती  

 LVC मᱶ लग ेCB 23Q04 को चैक करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो ᳯरसेट करे I 
 कैब लाईट ि᭭वच /ALP रीᳲडग लाईट/LP ᮟाइᳲवग लाईट 3-4 बार 

ऑपरेट करे I  
29.  बैल ऑफ पैडल कायᭅ नहᱭ करता   डायरे᭍ट ᮩेक हडᱹल पर ᳳरग से बलै ऑफ का ᮧयोग करे I 

30.  मशीन ᱨम कᳱ लाईट कायᭅ नहᱭ करती   LVC मᱶ लग ेCB 23Q04 को चैक करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो ᳯरसेट करे I 
 CCR मᱶ लगे मशीन/गᱹगव ेलाईट ि᭭वच का सही पोजीशन मᱶ होना 

सुिनि᳟त करे I 
 यᳰद ि᭭वच ओᳯरएंटेशन ठीक ह ैतो ि᭭वच को 2-3 बार ऑपरेट करके 

देखे I  
31.  सᱶᳲडग पडैल कायᭅ नहᱭ करता   CB63Q01 चैक करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो ᳯरसेट करे I  

 BCM पैनल मᱶ लग ेसᱶᳲडग कॉक का ऑन पोजीशन मᱶ होना चैक करे I
32.  संकेतक पैनल िवफलता   LVC मᱶ लग ेCB 23Q05 को चैक करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो एक बार 

ᳯरसेट करे I  
 यᳰद ᳰफर से ᳯᮝप हो जाये तो DDU का ᮧयोग करे I  

33.  वाईपर फेिलयर   लीकेज हते ु– ᮟाईवर डे᭭क पर लग ेआइसोलेशन कॉक ऑपरेट करे 
और इसे आइसोलेट करे I 

 म᭠ैयुअली ऑपरेट करे I  
 मोटर फ़ैल हो तो - म᭠ैयुअली ऑपरेट करे I  
 ᭣लेड िवफलता – वाईपर को आइसोलेट करे ᮧयोग न करे I  

34.  ᮣोटल फेिलयर   TBC बाईपास ि᭭वच को बाईपास करे I  
 ᮣोटल ऑपरेशन के िलए DDU पर वचुᭅअल TBC का ᮧयोग करे I  

35.  MASCON key कᳱ िवफलता   लोको केवल दसुरे से᭍शन से चलाया जा सकता ह ैयᳰद संभव नहᱭ 
ह ैतो PRT के ह᭭तंᭃपे कᳱ आव᭫यकता ह ैI  

36.  डायरे᭍शन सेले᭍टर ि᭭वच फेिलयर   लोको केवल दसुरे से᭍शन से चलाया जा सकता ह ैयᳰद संभव नहᱭ 
ह ैतो PRT के ह᭭तंᭃपे कᳱ आव᭫यकता ह ैI 

37.  DDU फेिलयर   LVC मᱶ लग ेCB 72Q21 को चैक करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो ᳯरसेट करे I  
 यᳰद संभव नहᱭ ह ैतो PRT के ह᭭तंᭃेप कᳱ आव᭫यकता ह ैI 

38.  गेज फेिलयर   LVC मᱶ लग ेCB 23Q03 को चैक करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो ᳯरसेट करे I  
 यᳰद संभव नहᱭ ह ैतो PRT के ह᭭तंᭃेप कᳱ आव᭫यकता ह ैI 

39.  कैब बजर िवफलता   LVC मᱶ लग ेCB 74Q04 को चैक करे यᳰद ᳯᮝप ह ैतो ᳯरसेट करे I  
 यᳰद संभव नहᱭ ह ैतो PRT के ह᭭तंᭃेप कᳱ आव᭫यकता ह ै

40.  BP नहᱭ बनता N 98 वा᭨व फेिलयर   EB ᳯरसेट होने के बाद भी LP अंडरᮨेम से लगातार लीकेज पता ह ै
तो  

 BCM मᱶ लगे SIFA को आइसोलेट करे LP उस से᭍शन कᳱ 
पहचान करे जहा लीकेज ह ै 

 यᳰद लीकेज लीᳲडग से᭍शन मᱶ ह ैतो  
 ᮩेक पैनल के पास ि᭭थत BP आइसोलेशन कॉक N-95 का ᮧयोग 

करके BP आइसोलेट करे I  
 आखरी कने᭍टर पर ि᭭थत इंटरकार एंड कॉक B-82 का ᮧयोग 

करके BP आइसोलेट करे I पहले ᳯरयर कैब ᳰफर लीᳲडग कैब  
 BCM मᱶ ि᭭थत Z01/1 , Z01/2 को आइसोलेट करे I पᱹटो 

िसले᭍टर ि᭭वच को Both पोजीशन पर रखे I  
 लीᳲडग कैब से BP चाजᭅ करे और 50% पॉवर के साथ याᮢा के अंत 
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तक सेवा जारी रख ेI  
 यᳰद पहचाना गया से᭍शन ᳯरयर कैब ह ैतो BCM को DDU स े

ि᭭वच करे I  
 ᮝेन BP लाइन से ख़राब वा᭨व को आइसोलेट करने का कोई साधन 

नहᱭ ह ैI  
 लोको रे᭭᭍य ूके िलए क᭠ᮝोल ᱨम से स᭥पकᭅ  करे I  

41.  ि᭭वच/पुश बटन (DD/CCR) ᳰक 
िवफलता  

 पᱹटो टॉगल ि᭭वच – पᱹटो के िलए DDU का ᮧयोग करे I  
 VCB ओपन/᭍लोज ि᭭वच - DDU का ᮧयोग करे I  
 कां᭭टᱶट ᭭पीड PB  - DDU का ᮧयोग करे I  
 VCD PB – CCR मᱶ लगे VCD ि᭭वच को बाईपास करे I  

 फायर अलामᭅ ᳯरसेट PB – CCR मᱶ लग ेफायर िडटे᭍शन बाईपास 
ि᭭वच को बाईपास करे I अब फायर के िलए ᳰफजीकिल जांच करᱶग ेI  

 इमरजᱶसी PB- बकै अप ᮩेक का उपयोग करे PRT के ह᭭तंᭃेप कᳱ 
आव᭫यकता ह ैI 

 ᭭पीड ᮨᳱज PB- PRT के ह᭭तᭃंेप कᳱ आव᭫यकता ह ैI 
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36. हौलजे चाटᭅ –  

Axle weight 22.5  T/Axle , Normal Mode (08 motors working), Dry Track 

a. 0° curve  

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7600 7318 6471 6000 4651 3764 2704 2221 

30 6000 6000 6000 6000 4651 3764 2704 2221 

60 6000 6000 6000 6000 4312 3348 2288 1835 

b. 1° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7600 7318 6471 5844 4524 3679 2659 2189 

30 6000 6000 6000 5844 4524 3679 2659 2189 

60 6000 6000 6000 5734 4169 3259 2245 1805 

c. 2 ° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7600 7318 6471 5648 4404 3597 2614 2158 

30 6000 6000 6000 5648 4404 3597 2614 2158 

60 6000 6000 6000 5489 4035 3175 2203 1777 

d. 3 ° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7600 7318 6318 5464 4289 3519 2571 2128 

30 6000 6000 6000 5464 4289 3519 2571 2128 

60 6000 6000 6000 5264 3910 3095 2162 1749 

e. 4 ° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7600 7318 6090 5291 4180 3444 2530 2098 

30 6000 6000 6000 5291 4180 3444 2530 2098 

60 6000 6000 6000 5056 3791 3018 2122 1723 
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f. 5  ° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7600 7318 5878 5129 4077 3372 2489 2070 

30 6000 6000 5878 5129 4077 3372 2489 2070 

60 6000 6000 5777 4863 3679 2945 2084 1697 

 

Axle weight 22.5  T/Axle , Normal Mode (08 motors working), Wet Track 

a. 0° curve  

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7600 6468 4436 3766 2878 2316 1646 1340 

30 6000 6000 4436 3766 2878 2316 1646 1340 

60 6000 6000 4436 3766 2878 2316 1646 1340 

b. 1° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 7109 6099 4255 3633 2798 2263 1617 1319 

30 6000 6000 4255 3633 2798 2263 1617 1319 

60 6000 6000 4255 3633 2798 2263 1617 1319 

c. 2 ° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 6669 5769 4088 3509 2721 2211 1589 1300 

30 6000 5769 4088 3509 2721 2211 1589 1300 

60 6000 5769 4088 3509 2721 2211 1589 1300 

d. 3 ° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 6278 5473 3933 3393 2649 2162 1562 1281 

30 6000 5473 3933 3393 2649 2162 1562 1281 

60 6000 5473 3933 3393 2649 2162 1562 1281 
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e. 4 ° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 5930 5204 3789 3283 2580 2114 1535 1262 

30 5930 5204 3789 3283 2580 2114 1535 1262 

60 5930 5204 3789 3283 2580 2114 1535 1262 

 

f. 5  ° curve 

Speed 

KMPH 

Level 

Track 

Slope 

1/500 

Slope 

1/200 

Slope 

1/150 

Slope 

1/100 

Slope 

1/75 

Slope 

1/50 

Slope 

1/40 

START 5617 4960 3655 3181 2514 2069 1510 1244 

30 5617 4960 3655 3181 2514 2069 1510 1244 

60 5617 4960 3655 3181 2514 2069 1510 1244 
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